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Ejemplo

| cms |-| 3sB

Sistema

Sistema multieje

Combinacion de ejes

3SA - Espacio de voladizo 3D
3SB - Portico espacial 3D

3SC - Poértico espacial 3D, rendimiento optimizado

2HA - Superficie de voladizo 2D

2HB - Pértico superficial 2D

2VA - Pdrtico lineal 2D

2VB - Pértico lineal 2D, montaje en la pared
1HB - Gantry 1D

Tamafio

20/21/22/23/30/31/32/33/40/41

30

Generacion

Generacion del producto 2

Combinacion de ejes/vision de tipos

Tipo 3SA

Tipo 3SB

Tipo 3SC

Tipo 2HA

Tipo 2HB

Tipo 2VA

Tipo 2VB

Tipo 1HB
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Vision general del producto

TECNICA LINEAL UNA GENERACION MAS AVANZADA:
SOLUCION COMPLETA SIN INGENIERIA

La fabrica del futuro funciona de manera mas rentable,
mas sostenible y preparada para el futuro, a pesar de
que los procesos de produccion son cada vez mas
individualizados y flexibles. Por tanto, los requisitos
estan definidos. Bosch Rexroth, el proveedor lider en
técnica lineal y sistemas mecatroénicos, ya ha dado las
respuestas:

con una rapida seleccion de productos con un clic,

sin ningun tipo de ingenieria, con una configuracion

y un pedido sencillos y una puesta en servicio intuitiva
de las soluciones completas, sin necesidad de tener
conocimiento de programacion. Esto le garantiza un
tiempo de comercializacion extremadamente corto

y una elevada productividad durante el servicio,
incluso en sistemas multieje de alta complejidad.

Y todo esto es posible desde hoy mismo.

FLE TR TR

FEE

o

Factory of
the Future

Now. Next.

 ——

S L

-y N | 4

Pick & Place Posicionamiento Paletizado Alimentacion Desplazamiento Equipamiento
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SISTEMAS MULTIEJE: LO MAS FACIL DEL MUNDO.
TODO DE UN MISMO PROVEEDOR

Bosch Rexroth hace que conseguir un subsistema listo para
el montaje ahora sea facil y sin competencia.

En el nuevo sistema modular multieje y en la herramienta de
seleccion completamente revisada LinSelect se concentran
mas de 30 afnos de experiencia en ejes lineales. No es
posible seleccionar, configurar y poner en servicio mas
facilmente y con mayor rapidez los sistemas multieje
cartesianos con componentes estandarizados de la maxima
calidad. Asi puede aprovechar la ultima generacion de
sistemas multieje de Bosch Rexroth: recibird soluciones de
posicionamiento, manipulacion y dispensacion escalables
y listas para el montaje, fabricadas con componentes
probados y perfectamente adaptados entre si, incluidas
todas las piezas de montaje, los sistemas de cables, los
motores y los reguladores de accionamiento. Y todo ello,
de un solo proveedor.

Y si su subsistema completamente montado y totalmente
integrable, necesita alin mas, inférmese sobre el siguiente
paso: Smart MechatroniX (véase el capitulo

Smart Function Kits) amplia sus componentes para incluir
sensores, sistema electrénico y software, todo ello con
soluciones y modelos de negocio completamente nuevos.
WE MOVE. YOU WIN.

Solucion inteligente como sistema completo, que incluye
sensores, sistema electrénico y software: Smart Function Kit
Dispensing o Handling. Véase el capitulo Smart Function Kits.

Separacion Apilado Dispensacion Expulsion Clasificacion Comprobacion Montaje Atornillado

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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Con unos pocos clics conseguira
un sistema multieje personalizado

Es facil comprobar si la ultima INTEGRA 30 ANOS DE EXPERIENCIA EN EJES LINEALES

generacion de la herramienta de

seleccion LinSelect cumple con lo La experiencia acumulada como proveedor lider en técnica — ———
que dicen las especificaciones lineal, y también como usuario lider como parte del grupo

("mas facil, mas rapido y mejor que Bosch, se puede notar en cada paso de seleccién del nuevo - _—

lo conocido hasta ahora"): LinSelect. Mediante guia grafica e introduciendo solo unos

descargue LinSelect pocos parametros, puede generar de forma facil y rapida el

(ver enlace a continuacion) ciclo de referencia adecuado para su aplicacion puede obtener

y pruebe la herramienta por si informacion detallada y opciones, por ejemplo sobre la

mismo. O informese aqui de distancia recorrida y la repetibilidad. De este modo puede » SEE————
antemano sobre las principales configurar facilmente su sistema adecuado (incluyendo sistema T e—
novedades y lo mas destacado. eléctrico, software, accionamiento y motor) a partir de

componentes estandarizados de la maxima calidad, con unos
pocos clics y sin ningln esfuerzo de ingenieria.

E"'_-EE Como resultado, al final obtendra recomendaciones en
o diferentes variantes de rendimiento y precios, tal y como
ocurre cuando utiliza las tiendas online de forma particular.
A continuacion transfiere los datos del sistema directamente al
LinSelect E configurador y pueda realizar el pedido. Los modelos CAD
www.boschrexroth.de/linselect estan disponibles automaticamente en Bosch Rexroth.
La puesta en servicio avanza también a una velocidad similar.
¢Es posible hacerlo mas sencillo?
™y
A Simplemente realizar la seleccion A Simplemente elegir el ciclo de A Simplemente utilizar graficos
mediante interfaces graficas en lugar referencia en lugar de crear laboriosos interactivos de forma en
de campos de entrada perfiles de desplazamiento lugar de tablas poco claras

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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CMS-35A-22-2
Technik @

\) Beste Lieferzeit @

A Simplemente elegir entre
recomendaciones claras en
lugar de realizar complejas
comparaciones y filtraciones

definieren

temname Produktschlissel

CMS-35A-22-2, 1170
CMS-2VA-22-2, 820 mm/370
CKK-090-NN-1, 585 mm/MFQ

EMC-063-NN-2, 360 mm/R'

(5} Produktauswahl k

Simplemente acceder de forma
centralizada a toda la informacion
del proyecto y a los enlaces en
lugar de realizar largas busquedas



8 Sistemas multieje | Vision general del producto

Prozess definieren

Der Referenzprozess kann sehr leicht angepasst werden. Einfach den gewiinschten
Parameter liberschreiben und aktualisieren. Mit 'Individuell’ kénnen einzelne
Prozessschritte angepasst, geldscht cder eingefiigt werden.

Z-Verfahrweg 300 | [mm]
Y-Verfahrweg 600 |[mm]
X-Verfahrweg 1200 |[mm]

Gesamitzykluszeit 8 |ls]

Nebenzeiten [(3 i
MENOS PARAMETROS, TODAS LAS A - . eser S sl
POSIBILIDADES: TODO VENTAJAS | ‘ Masse [ 5 |ka
% S
o Répid°: Massenschwerpunkt 1
» Selecciéon de mecanica/motor/regulador :’:“:"" [ z__;;;'\‘”‘:
de accionamiento en una herramienta I——.' '
Z-Position -100 |[mm]

» Ingenieria rapida, resultados rapidos,
menor tiempo de comercializacion — Zuriick Z  Individuell () Aktualisieren
o Intuitivo:
» Anos de experiencia de aplicacion
traducida en interfaces faciles de usar
» Soporte visual mediante graficos y
animaciones interactivos
o Inteligente:
» Introduccion de menos parametros,
obtencion de resultados complejos

procesados con todos los datos
pertinentes Empfehlungen ©

» Vista general transparente de los

. (® Beste Technik &
resultados con recomendaciones

., . CMS-35B-21-2
claras en funcion del rendimiento _ 4
deseado, el plazo de entrega o el precio S S @ Technik @
Interactivo: Preis @
» Cadena de herramientas continua: e
transferir automaticamente el resultado
al configurador online, configurarlo, O Bester Preis ©
realizar el pedido y generar datos CAD CNS-38A-22-2
» Gestion centralizada de proyectos
y enlaces y documentacion, toda la s
informacion del proyecto a su alcance. @ Preis @
Sin guardar la informacién de forma Lisforzsit @
descentralizada y sin necesidad de
busquedas largas
CMS-35B-22-2
@ Technik @
Preis @

@ Lieferzeit @

B

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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Elija de entre 2 y 3 ciclos de referencia: el sistema muestra la LinSelect transforma los datos introducidos en curvas
animacion correspondiente. A continuacion, simplemente defina su caracteristicas detalladas para cada eje. Dispone de al menos 2
sistema deseado con entre 6 y 8 parametros para el recorrido del ciclos de referencia por portal para su seleccion. Y puede seguir
desplazamiento, el tiempo y la masa. Del resto se encarga LinSelect. adaptandolos y reproduciéndolos comodamente.

Prozess Anzeigemodus @ Z-Achse O Y-Achse O X-Achse (o] ®

Eff. Verfahrweg s off. 300 [mm] Max. Geschwindigkeit v max 0576 [m/s] Gesamtzykluszeitt zykl. : 8 [s]
Hubreserve s res. : [mm]

Max. Verfahrweg s max. : 320 [mm] Max. Beschleunigung a max. 5,53 [mis?]

d —— Gaschwindgketmis] —Vertshn g m| — Bescheunigunginis] — KaftFN] 3

Kraft F]

6

1 2 1.9792 3

3.9792 59792

-1

[ — Geschwindigieit|m/s] — Verfahrwegimm] —— Beschiesnigungim’s? Hradt FiN]

. \ y i 6 i

s FSL LT

M 2 3—/ . —

1oy0g 0007 5.9792 7.9792

S4H-35B-21-2/ 200 /500/800/5/5/3

Konfiguration
Max. Verfahrweg Z 200  [mm] (Sub-Produkt CKK-090-NN-1)
Max. Verfahrweg Y 500  [mm] (Sub-Produkt CKR-110-NN-1) Obtendra una vista general de las
Max. Verfahrweg X 800  [mm] (2 x Sub-Produkt MKR-085-NN-3) pasibles variafites v UNaIKECRIE
. ) ) ) en funcion del rendimiento deseado,
Mechanischer Antrieb Z 5 Kugelgewindetrieb / BASA 12x5 el precio o el plazo de entrega.
Mechanischer Antrieb Y 5 Riementrieb / Getriebe PG0O05S-MF i=5
Mechanischer Antrieb X 3 Riementrieb / Getriebe PGO60 i=3
Motor Z MS2NO3-BOBYN  MS2N03-BOBYN
Haltebremse Z Y mit Haltebremse
1-Kabel-Anschlusstechnik
Konvektionskihlung
Motor ¥ MS2N04-BOBTN ~ MS2NO4-BOBTN
Haltebremse Y Y mit Haltebremse
1-Kabel-Anschlusstechnik
Konvektionskihlung
Motor X MS2N04-COBTN  MS2NO04-COBTN @
Haltebremse X Y mit Haltebremse
1-Kabel-Anschlusstechnik ¢Prefiere trabajar de otra manera? También le
Konvektionskiihlung mostramos otras formas de realizar la seleccién
Automations- & Antriebspaket CtriX, PR21, WEB HMI y la configuracién, tan individualizadas como
Funktionspaket Handling usted desee. » Capitulo "Su camino hacia el

producto"

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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Ejes lineales de la maxima calidad para
desplazamientos por el espacio

_ . .“,A/Jf,{/_///
.“';\\"' ‘\\‘\\; oy,

En la técnica lineal, Bosch Rexroth no
engafa a nadie. Desde hace 30 afos,
nuestra marca es sinénimo de
componentes de la maxima calidad.

Son la base probada para sistemas
multieje modernos, robustos, de alta
precision y, sin embargo, rentables.

Y lo mejor: Bosch Rexroth también le
proporcionara todos los componentes

y piezas de montaje necesarios para su
combinacion individual de ejes. Todo de
una marca, todo adaptado entre si, todo
seleccionado y configurado rapidamente.
¢Es posible hacerlo mas sencillo?

A Portico de manipulacion en lugar de robots.
Una solucion rentable no solo en lo que se
refiere a la logistica interna

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03




MODULOS COMPACTOS

MODULOS LINEALES
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CKK: eje lineal compacto con dos patines de bolas sobre rail
integrados y un husillo de bolas

Propiedades

>
>

>

v

5 tamanos de CKK-070 a CKK-200

Perfil de aluminio de precisidén con dos patines de bolas sobre
rail pretensados

Accionamiento mediante husillo de bolas de precision
Proteccion de los elementos de montaje mediante chapas de
proteccion y bandas de proteccion

Recorrido del desplazamiento de hasta 1800 mm

Altas velocidades de desplazamiento de hasta 1,6 m/s
Cualquier longitud disponible en pasos de mm

CKR: eje lineal compacto con dos patines de bolas sobre rail
integrados y accionado por correa dentada

Propiedades

>
>

>

v

4 tamanos de CKR-090 a CKR-200

Perfil de aluminio de precisidon con dos patines de bolas sobre
rail pretensados

Robusto accionamiento por correa dentada

(permite longitudes mayores que el modulo CKK)

Guiado inteligente de correas dentadas que protege los
componentes internos

Recorrido del desplazamiento de hasta 3000 mm

Altas velocidades de desplazamiento de hasta 5 m/s
Cualquier longitud disponible en pasos de mm

MKR: médulo lineal compacto con patin de bolas sobre rail
integrado y accionado por correa dentada

Propiedades

>
>

>

v

4 tamanos de MKR-065 a MKR-140

Perfil de aluminio extremadamente compacto con patin de bolas
sobre rail pretensado

Correa dentada de alto rendimiento para altas velocidades de
desplazamiento de hasta 5 m/s

Banda de proteccion de acero anticorrosivo

Recorrido del desplazamiento de hasta 3000 mm

Cualquier longitud disponible en pasos de mm

MKR-145: médulo lineal compacto con 2 patines de bolas sobre
rail y accionamiento de correa dentada

Propiedades

>

>

Perfil de aluminio compacto gran rigidez propia y 2 patines de
bolas sobre rail pretensados

Correa dentada de alto rendimiento para altas velocidades de
desplazamiento de hasta 5 m/s

Recorrido del desplazamiento de hasta 2150 mm

Cualquier longitud disponible en pasos de mm

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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Compactos y modulares:

servoaccionamientos
y motores

ctrlX DRIVE: EL SISTEMA DE ACCIONAMIENTO MAS
COMPACTO

Ademas de los accionamientos probadas, como la serie
HCSO01, ctrlX DRIVE le ofrece ahora el sistema de
accionamiento modular mas compacto del mundo.

Para soluciones multieje con un futuro totalmente asegurado.
El hardware de control ctrlX CORE esta integrado
opcionalmente en la carcasa del accionamiento, lo que le
permite ahorrar hasta un 50 % de espacio total en el armario
eléctrico. Y en combinacion con los modernos motores
MS2N aun mas, ya que ofrecen una densidad de potencia
hasta un 30 % mayor. No hay un disefo mas compacto.

Paquete de rendimiento completo

Precisamente en los sistemas complejos de maquinas
multieje, una gama de accionamientos variada y escalable
puede aprovechar sus puntos fuertes. En ctrlX DRIVE,
todos los componentes del sistema se pueden combinar
libremente entre siy, ademas, cuenta con la opcion de
ampliar las funciones de hardware/software.

Con un tiempo de reaccion de aproximadamente 4 ms,

ctrlX SAFETY ofrece una de las soluciones SafeMotion mas
rapidas del mercado. Las funciones de gestién de la energia
garantizan la eficiencia energética y el Smart Energy Mode
patentado reduce la carga maxima de los accionamientos en
hasta un 70 %. Ademas, ctrlX DRIVE cuenta con un disefo de
CEM extremadamente robusto.

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03

A ctrlX DRIVE: el nuevo

sistema de accionamiento
modular, opcionalmente
con control ctrlX CORE
integrado (izquierda)

Control y potencia en uno:
Los probados sistemas
IndraDrive Cs (HCSO1 en
4 tamaios) regulan
perfectamente los ejes en
el rango de potencia de
los sistemas multieje




A Servomotores
sincréonicos MS2N:
para mayor par de giro
y mas revoluciones.
Con practica conexion
con un solo cable

LO MAS DESTACADO DEL SISTEMA DE
ACCIONAMIENTO ctrlX DRIVE

Mas productividad

» Convertidores y alimentadores con potencia maxima elevada

» Concepto flexible del alimentador: ahorro de espacio,
flexibilidad, eficiencia energética

Menos componentes

» Requiere un 50 % menos de espacio en el armario eléctrico
» Perfecto para armarios eléctricos de 300 mm

» ctrlX CORE integrado: ahorra un 100% de espacio de control

Menos ingenieria

» Funciones inteligentes (Multi-Ethernet, multiencoder,
servidor web integrado, etc.)

» Diagnostico simple

» Menor esfuerzo de ingenieria y cableado

Tecnologia de un cable

Vision general del producto | Sistemas multieje 13

ctriX

AUTOMATION

SERVOMOTORES POTENTES

Nuestros servomotores son el complemento perfecto de la
gama ctrlX DRIVE. Con sus dimensiones compactas,
combinan la elevada dinamica con la maxima precision en
los valores de posicion, revoluciones y par de giro. Ideal
para sistemas multieje complejos.

Puesta en servicio virtual

Los disenadores tienen acceso al "gemelo digital" del motor.
Esta almacenado en una herramienta de dimensionamiento,
asi como en el regulador ctrlX DRIVE. De este modo también
se puede virtualizar de forma rapida y fiable la planificacion
y el dimensionamiento de sistemas de accionamiento
complejos. Cada motor se convierte en fuente de datos para
maquinas inteligentes o aplicaciones i4.0.

LO MAS DESTACADO DE LOS SERVOMOTORES MS2N

Mas productividad

» Alta densidad de par para un mayor rendimiento

» 5 tamafos, de MS2N0O3 a MS2NO7

» Maxima dinamica de los servoejes debido a una baja
inercia del motor y una elevada capacidad de sobrecarga

Menos componentes

» Conexidn robusta con un solo cable

» MS2N con encoder SafeMotion integrado, sin otros
componentes de seguridad

» ELl motor como sensor de par de giro hace que no sean
necesarios sensores externos

Menos ingenieria

» Almacenamiento de datos Plug-and-Play del encoder para
una puesta en servicio mas rapida

» Gemelo digital del modelo de motor térmico

Otros aspectos destacados

» Eje liso sin junta de eje

» Emisor Multiturn

» Emisor Advanced (C) en combinacion con conexion de
1 cable (interfaz AcuroLink)

» Tipo de proteccion IP64

Con y sin freno de parada

» Hay un borne especial de puesta a tierra en la zona de la
brida del motor (asignacién en caso necesario)

v

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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Esta bien saberlo: todos los detalles de un
sistema muy bien planificado

La practicidad no se manifiesta por primera vez el en dificil dia a dia en la industria, sino que se
reconoce ya antes por los numerosos detalles inteligentes, las interfaces predefinidas, las piezas de
montaje y las opciones de seleccion flexibles. Tipico de Bosch Rexroth.

GENERALIDADES

Posicion de montaje

Los sistemas multieje estan
disefiados para su uso en posicion
de montaje horizontal sobre una
superficie plana.

Condiciones del entorno

Tenga en cuenta lo siguiente

para el uso:

» Sin temperatura ambiente extrema

» Sin suciedad

» Ambiente seco

» Sin manipulacion de productos
quimicos

» Sin impactos/vibraciones

Lubricacion/mantenimiento

Los sistemas multieje cuentan con
lubricacion base y estan disenados
para una lubricacion con grasa.

Gestion de cables

Los sistemas multieje estan
disponibles opcionalmente con
cadenas portacables y cables
(conexion de enchufe).

Con muchas secciones libres en las
cadenas portacables para su propio
guiado de cables.

A Ejemplo:
Portico espacial 3D

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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Combinacion de motor-regulador
adaptada

Las combinaciones predefinidas de motor
y regulador (paquete de accionamiento
eléctrico) complementan de forma
optima la mecanica con un subsistema
funcional. Los Smart Function Kits
ofrecen aliin mas con su software de
control preinstalado. (Pagina 54).

Parametros de puesta en servicio en
la memoria del encoder del motor
Facil puesta en servicio mediante
lectura automatizada de los
parametros almacenados en la
memoria del encoder del motor.

Piezas de montaje, posibilidades de
conexion

Montaje sencillo de la unidad de eje
en la estructura base mediante bridas
de apriete.

Numerosas posibilidades de conexion
para las piezas de montaje de los
clientes.

Volumen de suministro
(en funcion del equipamiento)

Completamente montado: el sistema
multieje se suministra completamente
montado, incluyendo las cadenas
portacables y los cables con la gestion
de cables opcional. En el momento de la
entrega, el sistema de eje esta alineado
y durante el montaje solo necesita
adaptarse a la estructura base.

Parcialmente montado: Por razones
relacionadas con el transporte o la
manipulacién, el sistema multieje se
suministra parcialmente montado.

EN este caso el ensamblaje lo realiza el
cliente siguiendo las instrucciones.

. 1999002266/2023-03

» Ejemplo:
Espacio de voladizo 3D
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Completamente flexible:
8 combinaciones de ejes para una
manipulacion precisa

Gantry 1D Pértico superficial 2D

» 4 tamanos » 8 tamanos
» Carga util max.* 62 — 366 kg » Carga util max.* 25 — 205 kg
» Recorrido [mm] » Recorrido [mm]

Eje x min. 60, max. 3000 Eje x min. 60, max. 3000

Eje y min. 60, max. 2869

Portico lineal 2D Portico lineal 2D, montaje en la pared

» 8 tamanos » 12 tamanos
» Carga util max.* 10 — 61 kg » Carga util max.* 2 — 61 kg
» Recorrido [mm] » Recorrido [mm]
Eje y min. 50, max. 3000 Eje y min. 40, max. 3000
Eje z min. 40, max. 1590 Eje z min. 40, max. 1590

* En funcion del tamano, el recorrido y la dinamica.

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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8 combinaciones de ejes predefinidas en 68 tamaiios le ofrecen una gran libertad para todas las tareas de
manipulacion habituales. Los recorridos se pueden configurar en todas las direcciones axiales en intervalos de mm.

De este modo aprovechara 6ptimamente los espacios de montaje, lograra la maxima flexibilidad durante el montaje
y podra adaptar su subsistema perfectamente a su aplicacion.

Superficie de voladizo 2D Espacio de

voladizo 3D

» 12 tamanos
» Carga util max.* 5 — 82 kg
» Recorrido [mm]
Eje x min. 40, max. 3000
Eje y min. 40, max. 1200

» 8 tamanos
» Carga util max.* 2,5 - 32,5 kg
» Recorrido [mm]

Eje x min. 50, max. 3000

Eje y min. 40, max. 880

Eje z min. 40, max. 1325

Portico espacial 3D Portico espacial 3D, rendimiento optimizado

» 10 tamanos
» Carga util max.* 10 — 160 kg
» Recorrido [mm]

Eje x min. 60, max. 3000

Eje y min. 60, max. 2753

Eje z min. 40, max. 1625

» 6 tamafnos
» Carga util max.* 34,5 - 65,5 kg
» Recorrido [mm]

Eje x min. 60, max. 3000

Eje y min. 345, max. 2350

Eje z min. 50, max. 1590

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03



18  Sistemas multieje | Visidén general del producto
Ejemplo de estructura

Ejemplo de estructura

11

Eje(s) X

EjeY

Eje Z

Motor (conexion, por ejemplo, mediante transmisidn por correa dentada [5], brida y acoplamiento [6], reductor [7])
Transmision por correa dentada

Brida y acoplamiento

Reductor

Cadena portacables

O 0 N G A~ WN=

Bandeja de depdsito

10 Elementos de unidn (por ejemplo: escuadra de conexion, placa de conexion, bridas de apriete, etc.)
11 Eje de conexion

12 Chapa de arrastre

13 ctrlX Drive y regulador de accionamiento con mando del regulador de accionamiento ctrlX Core integrado
(con paquete de software preinstalado, aplicacion SFK4D)

14 Moddulos I/O (opcional)
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Ejemplo de estructura
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Ejemplo de estructura

Los ejes lineales Rexroth ofrecen un movimiento dinamico y preciso en nuestros sistemas multieje

Ejes lineales Moddulos compactos con Moédulos compactos accionados Médulos lineales accionados
husillo de bolas CKK por correa dentada CKR por correa dentada MKR

Tamaiios CKK-070-NN-1 CKR-090-NN-1 MKR-065-NN-3
CKK-090-NN-1 CKR-110-NN-1 MKR-080-NN-3
CKK-110-NN-1 CKR-145-NN-1 MKR-110-NN-3
CKK-145-NN-1 CKR-200-NN-1 MKR-140-NN-3
CKK-200-NN-1 MKR-145-NN-3

Montaje del motor Brida/acoplamiento Reductor Reductor

Posicion del motor eje basico

Se puede seleccionar opcionalmente la alineacion constructiva de los sistemas multieje.
Ejemplo: combinacién de ejes portico espacial 3D, tipo 3SB

Motor eje basico izquierdo (ML) Motor eje basico derecho (MR)
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Indicaciones técnicas

Recorrido maximo

Los recorridos de desplazamiento de los distintos ejes determinan el recorrido
maximo del sistema multieje como limites de recorrido sin reservas de carrera.
Una posible carrera de seguridad necesaria como distancia de seguridad en las

posiciones finales de los distintos ejes dependera de la aplicacién y, por ello,
debera tenerse en cuenta de manera correspondiente por el usuario.

Por esta razon, generalmente el area de trabajo util efectiva es menor que el
recorrido maximo disponible.

Datos técnicos (valores maximos)

21

Indicaciones técnicas

Ejemplo:
Recorrido de combinacion de 3 ejes

TiPO Eje Eje lineal BASA: Vmax MP max Amax Smin smin_EC Smax Montaje del Motor Mex max
dox P motor
Correa dentada:
reduccion de la 2
transmision i (m/s) | (Nm)|(m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
12x2 0,23 0,79
Z | CKK-090-NN-1 12x5 057 2,39 15| 40| 40| 600 Brida/ MS2N03-BO
acoplamiento
12 x 10 1,13 4,42
8 16 x5 0,38 6,76 Transmision por
n': Y CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 90 300| 1219 correa dentada, MS2NO04 10,0
8 16 x 16 1,23| 7,66 i=1
i=3 5,00 4,00
X MKR-065-NN-3 i=5 4,50 2,40 15 60 170| 3000 Reductor MS2N04
i=10 2,30 1,20

Ejemplo: combinacion de ejes portico espacial 3D, tipo 3SB

Valores para velocidad maxima vpax, momento del accionamiento maximo Mp qax Y carga Util maxima mey max validos
para recorrido minimo.

En casos de recorridos de desplazamiento mayores, reduccion en funcion de la longitud para Viyax ¥ Mp max €N €jes
lineales con husillos de bolas y en ejes lineales con eje de conexion, asi como una reduccidén de Mgy max €N funcion del
recorrido y la dinamica.

Abreviaturas

Vista general de abreviaturas

Abreviaciéon/indice Denominacion Unidad
Amax Aceleracién maxima (m/s2)
My max Carga util maxima admisible del sistema multieje (kg)
Smin Recorrido del desplazamiento minimo (mm)
Smin_EC Recorrido del desplazamiento minimo a partir del cual es posible (mm)
montar la cadena portacables

Smax Recorrido de desplazamiento maximo (mm)
Mj max Par de giro maximo de accionamiento (Nm)
Vimax Velocidad maxima (m/s)

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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Tipo 3SA

Descripcion del producto

Sistemas multieje | Combinaciones de ejes

Tipo 3SA

» Para aplicaciones en las que se debe alcanzar un area de trabajo tridimensional desde el exterior es especialmente
adecuado el sistema de pluma "Espacio de voladizo 3D".

» En el eje basico, médulos compactos con accionamiento de husillo de bola o accionados por correa dentada.

» 8 tamanos

Datos técnicos

Tipo| Eje Eje lineal BASA: Vimax | Mp max Amax Smin | Smin_EC Smax | Montaje del Motor Mgy max
d, x P motor
Correa dentada:
reduccién de la (m/s)| (Nm)| (m/s?2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
transmision i
8x2,5 0,25 0,70 Brida/
z CKK-070-NN-1 8x5 0.50 1.40 15 40 40 545 acoplamiento MS2NO3
o 12 x 2 0,23 0,79 Transmision
v Y CKK-090-NN-1 12 x5 0,57 2,39 15 70 305 520| por correa MS2NO03 25
by 12 x 10 1,13 4,42 dentada, i = 1 ’
® 16 x5 0,38 6,76 Transmision
X CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 50 550 1325| porcorrea MS2N04
16 x 16 1,23 7,66 dentada, i =1
8x 2,5 0,25 0,70 Brida/
z CKK-070-NN-1 825 0.50 1.40 15 40 40 545 acoplamiento MS2NO03
- 12x2 0,23 0,79 Transmision
v Y CKK-090-NN-1 12 x5 0,57 2,39 15 70 305 520| por correa MS2NO03 25
by 12 x 10 1,13 4,42 dentada, i = 1 ’
™
X CKR-110-NN-1 i=5 4,40 2,72 15 50 160| 3000 Reductor MS2N04
i=10 2,20 1,26
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Tipo 3SA
Tipo| Eje Eje lineal BASA: Vmax | Mp max Amax Smin| Smin EC Smax | Montaje del Motor Mey max
d, xP ) motor
Correa dentada:
reduccion de la (m/s) (Nm)| (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
transmision i
12 x 2 0,23| 0,79 .
Z  |CKK-090-NN-1 12 x5 0,57| 2,39 15 40 40| e00| Bridd/ MS2NO03
acoplamiento
12 x 10 1,13| 4,42
& 16 x 5 0,38 6,76 Transmisién
« Y [CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 7,66 15 50 350 800| porcorrea | MS2N04 10,0
- 16 x 16 1,23| 7,66 dentada, i = 1
20x5 0,30 8,22 Transmision
X  |CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 8,22 15 60 565| 1590| porcorrea | MS2NO4
20 x 20 1,27 8,22 dentada, i = 1
12 x2 0,23| 0,79 .
Z |CKK-090-NN-1 12x5 0,57| 2,39 15 40 40| e00| Bridd/ MS2N03
acoplamiento
12 x 10 1,13| 4,42
S 16 x5 0,38 6,76 Transmision
<'t Y CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 50 350 800 | por correa MS2N04 10,0
4 16 x 16 1,23| 7,66 dentada, i = 1
i=3 5,00| 11,00
X |CKR-145-NN-1 i=5 5,00| 6,70 15 60 210| 3000| Reductor MS2N05
i=10 500| 3,35
16 x 5 0,38 6,76 )
Z  |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 13,51 15 50 50| 1325 Brida/ MS2N04
acoplamiento
16 x 16 1,23| 16,50
P\ 16 x5 0,38 6,76 Transmisién
« Y |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 7,66 15 50 350 650| porcorrea | MS2NO4 30,0
a 16 x 16 1,23 7,66 dentada, i = 1
20x 5 0,30 8,22 Transmision
X  |CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 8,22 15 60 565| 1590| porcorrea | MS2NO4
20 x 20 1,27 8,22 dentada, i =1
16 x5 0,38| 6,76 ‘
Z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 13,51 15 50 50| 1325| Brida/ MS2N04
acoplamiento
16 x 16 1,23| 16,50
Q 16 x 5 0,38 6,76 Transmisién
« Y [CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 7,66 15 50 350 650| por correa | MS2NO4 30,0
a 16 x 16 1,23| 7,66 dentada, i = 1
=3 5,00 11,00
X |CKR-145-NN-1 =5 5,00| 6,70 15 60 210| 3000| Reductor MS2N05
i=10 500| 3,35
16 x 5 0,38 6,76 i
Z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 13,51 15 50 50| 1325 Brida/ MS2N04
acoplamiento
16 x 16 1,23| 16,50
o 20x 5 0,30 8,22 Transmision
? Y |CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 8,22 15 60 400 880| porcorrea | MS2N04
pr) 20 x 20 1,27 8,22 dentada, i = 1 82,5
” 32 x5 0,301 19,01 Transmision
X CKK-200-NN-1 32 x 10 0,50] 19,21 15 80 405| 1825| por correa MS2NO06
32 x 20 1,00 19,21 dentada, i - 1
32 x 32 1,60| 19,21
16 x 5 0,38 6,76 Brida/
Z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 13,51 15 50 50| 1325 : MS2N04
acoplamiento
16 x 16 1,23| 16,50
© 20x 5 0,30 8,22 Transmision
« Y |[CKK-145-NN-1 25x 10 0,63| 8,22 15 60 400 880| porcorrea | MS2N04 32,5
- 20 x 20 1,27 8,22 dentada, i = 1
i=3 5,00| 38,73
X |CKR-200-NN-1 i=5 5,00| 23,24 15 80 150| 3000| Reductor MS2NO7
i=10 500| 11,62
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Tipo 3SA

Esquemas con medidas

Sistemas multieje | Combinaciones de ejes

Modelo:
Eje X como eje de
correa dentada
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Tipo 3SA

max: Z, + Carrera

4N

Yq Y: Smax
LY = Spax + Ry

|
|

Tipo Dimensiones (mm)

Re| Ry| Xa| X Bux|Buy|Buz| Bex| Coxllui| Lma| La| 2Zm| Zi| Zo| Yi| Lw| Lwy| Lm

(max) |(max) [(max)

3SA-10 |300,0(237,5(174,5|125,5 210| 144|140 215| 127| 59| 145| 51| 143| 80,5|123,5(108,5| 194| 164| 192
3SA-11 |366,5(237,5(|186,0| 180,5| 210|144|140| 215| 127| —|105,5 —| 143| 80,5|123,5(108,5| 194| 164| 192
3SA-20 |350,0(269,0|200,0| 150(227,5|142|140|229,0(136,0| 66|157,5| 51(183,5(108,5| 177,5|125,0|258,5|226,5(192,0
3SA-21 |400,5(269,0(196,5 2041227,5|142|140(229,0(136,0| —|210,0 —|1183,5(108,5( 177,5[125,0(290,0|226,5(192,0
3SA-22 |350,0[269,0(200,0| 150(227,5|142|140|244,5(151,5| 66|157,5| 51(183,5(125,5|201,0|125,0(258,5|226,5|258,5
3SA-23 |400,5(269,0(|196,5| 204(227,5|142|140|244,5(151,5| —|210,0 —|183,5(125,5| 201,0|125,0(290,0(226,5|258,5
3SA-30 |546,0(345,0|301,0| 245(255,0|132|140(271,0|175,5| 76(267,5| 66|203,0| 95,5|231,0(149,5(261,0|258,5(258,5
3SA-31 |649,0(345,0(|319,0| 330(255,0|132|140|271,0(175,5| —|329,0 —|203,0| 95,5|231,0(149,5(317,0(258,5|258,5
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Tipo 3SB

Tipo 3SB

Descripcion del producto

4

» Los porticos espaciales 3D son unidades flexibles para el posicionamiento en el area de trabajo tridimensional.

Se componen de médulos lineales accionados por correa dentada y acoplados mecanicamente en direccion X,

modulos compactos con husillo de bolas o accionados por correa dentada en direccion Y, asi como de un eje de
modulo compacto con husillo de bolas en direccién Z.

» 10 tamanos

Datos técnicos

Tipo| Eje Eje lineal BASA: Vmax | Mp max Amax Smin | Smin_EC Smax | Montaje del Motor Mey max
d, x P motor
Correa dentada:
reducciéndela | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
transmision i
12x2 0,23 0,79 Brida/
z CKK-090-NN-1 12x5 0,57 2,39 15 40 40 600 : MS2N03-BO
12x10 1,18 4,42 acoplamiento
8 16 x5 0,38 6,76 Transmision
o Y |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 90 300| 1219| por correa MS2N04 10,0
4 16 x 16 1,23 7,66 dentada, i = 1
i=3 5,00 4,00
X  |MKR-065-NN-3 i=5 4,50 2,40 15 60 170| 3000| Reductor MS2N04
i=10 2.30 1,20
12x2 0,23 0,79 Brida/
z CKK-090-NN-1 12x5 0,57 2,39 15 40 40 600 . MS2N03-BO
12 x10 1,13 4,42 acoplamiento
X - . - Reductor
o Y |CKR-110-NN-1 i=5 4,40 2,72 15 90 200| 1409 (NP 005) MS2N04 10,0
a i=10 2,20 1,26
i=3 5,00 4,00
X  |MKR-065-NN-3 i=5 4,50 2,40 15 60 170| 3000| Reductor MS2N04
i=10 2.30 1,20
16 x5 0,38 6,76 Brida/
z CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 13,51 15 50 50| 1325 . MS2N04
16 x 16 1.23] _16.50 acoplamiento
9 16 x5 0,38 6,76 Transmision
o Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 90 300| 1123| por correa MS2N04 17,0
a 16 x 16 1,23| 7,66 dentada, i = 1
i=3 5,00 4,00
X  |MKR-065-NN-3 i=5 4,50 2,40 15 60 170| 3000| Reductor MS2N04
i=10 2.30 1,20
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Tipo 3SB
Tipo| Eje Eje lineal BASA: Vmax | Mp max Amax Smin | Smin_EC Smax | Montaje del Motor Mey max
d,x P motor
Correa dentada:
reducciondela | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
transmision i
16 x5 0.38] 6.76 Briday
Z  |CKK-110-NN-1 16 x 10 0.77] _13.51 15 50 50| 1325 : MS2N04
- 16 x 16 1.23]_16.50 acoplamiento
N — -
@ | Y |CKR-110-NN-1 i-5 440 2,72 15 90| 200 1138| Reductor | yono4 27,5
@ =10 2.20] _1.26 (NP 005)
i-3 5.00] _ 4.00
X  |MKR-065-NN-3 i=5 4.50] _ 2.40 15 60| 170| 3000| Reductor | MS2NO4
i=10 2.30 _ 1.20
16 x5 0.38] _ 6.76 Brida/
Z  |CKK-110-NN-1 16 x 10 0.77] 13.51 15 50 50| 1325 : MS2N04
16 x 16 1.23]_16.50 acoplamiento
1 20 x5 0,30| 8,22 Transmision
& | Y |CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63| 8,22 15|  100| 400| 1523| porcorrea | MS2NO4 35,0
@ 20 x 20 127 8722 dentada, i = 1
i-3 5,00| 12,00
X  |MKR-080-NN-3 -5 3.00] _ 7.20 15 60| 100| 3000| Reductor | MS2NO6
i-10 1.50] __3.60
16 x5 0.38] _ 6.76 Brida/
Z  |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77] 13.51 15 50 50| 1325 : MS2N04
- 16 x 16 1.23| 1650 acoplamiento
b i-3 5.00] 11.00
o | Y |cKR-145-NN-1 i=5 500] 6,70 15 60| 140| 2753| Reductor | ycoNos 35,0
@ i=10 2.92]  3.35 (NP 015)
i-3 5.00] 12.00
X  |MKR-080-NN-3 i-5 3.00] _ 7.20 15 60| 100| 3000| Reductor | MS2NOG
i=10 1.50] _ 3.60
20x5 0.30] 11,01 Brida/
Z  |CKK-145-NN-1 25 x 10 0.63| 22.02 15 60 60| 1590 : MS2N04
20 x 20 1.27] 29.60 acoplamiento
g 3322 X150 828 :}gg] Transmision
u', Y CKK-200-NN-1 32 i 20 1’00 19’21 15 130 360 1770| por correa MS2N06 70,0
4 32 x 32 1,60] 19,21 dentada, i = 1
i-3 5.00] 33.30
X  |MKR-110-NN-3 i-5 5.00] 20.00 15 60 60| 3000| Reductor | MS2NO7
i=10 2.90] 10,00
20x5 0.30] 11,01 Brida/
Z  |CKK-145-NN-1 25 x 10 0.63] 22.02 15 60 60| 1590 : MS2N04
- 20 x 20 1.27]29.60 acoplamiento
g i-3 5.00| 38.73
& | Y |cKR-200-NN-1 i=5 5.00] 23.24 15 80 80| 2265| Reductor 1 ysonoy 70,0
@ i=10 2.50] _11.62 (NP 035)
i-3 5.00] 33,30
X  |MKR-110-NN-3 i-5 5.00| _20.00 15 60 60| 3000| Reductor | MS2NO7
i=10 2.90] 10.00
32x5 0,30 19.01 )
32 x 10 0.50| 19.21 Brida
Z  |CKK-200-NN-1 TFEn Yool o5y 150 80 80| 1625( S o | MS2NOG
° 32 x 32 1.60] 19,21
i REI S 1ot Transmision 150,0
@ | Y |CKK-200-NN-1 3550 Yool 05T 150 80| 360| 1680| porcorrea | MS2NO6 :
@ 32 x 32 1,60] 19,21 dentada, i = 1
i=5 5.00] 60,00
X  |MKR-140-NN-3 i=12 3.20] 25.00] 15,0 80 80| 3000| Reductor | MS2NO7
i-16 2.40| 18.75
32x5 0.30] 19.01 )
32 x 10 0.50| 19.21 Brida
Z  |CKK-200-NN-1 3550 Toor T957] 150 80 80| 1625( o | MS2NOG
5 32x32 1.60] 19.21
. i-3 5.00] 33.30 160.0
@ | Y |MKR-145-NN-2 i=5 5.00] 20.00] 15,0 80 80| 2400| Reductor | MS2NO7 .
A =10 3.10] 10,00
i=5 5.00] 60,00
X  |MKR-140-NN-3 i=12 3.20 25.00] 15,0 80 80| 3000| Gearbox | MS2NO7
i-16 2.40] _18.75
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Tipo 3SB

Esquemas con medidas
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Tipo 3SB

Modelo: eje Y como
eje de correa dentada

Tipo Dimensiones (mm)
Rx Ry Xa Xs wa Bwy Bez ch I-X1 Lma I-Mx zu zo zy I-My I-Mz sz

3SB-20 | 376| 265|191,0|185,0| 187,5| 135,0|246,0| 143,0| 45,0|154,5|258,5| -74,5|360,0|183,0| 226,5| 194,5| 140,0

3SB-21 | 376| 265|191,0|185,0({187,5| 135,0| 246,0| 143,0| 45,0|154,5|258,5| -74,5|360,0|183,0(226,5| 194,5| 140,0

3SB-22 | 376 | 265|191,0|185,0({187,5| 135,0|246,0| 143,0| 45,0|154,5|258,5| -57,5|384,0|183,0(226,5| 258,5| 140,0

3SB-23 | 376| 265(191,0|185,0(187,5| 135,0| 246,0| 143,0| 45,0| 154,5|258,5| -57,5|384,0(183,0| 226,5| 258,5| 140,0

3SB-30 | 481 | 261|240,5|240,5({195,0| 160,0 | 245,0| 147,5| 50,0|207,5|261,0| -88,0|419,5|218,5| 258,5| 258,5| 160,0

3SB-31 | 481 261 |240,5|240,5|195,0| 160,0 | 245,0| 147,5| 50,0|207,5{261,0| -88,0(/419,5(218,5| 290,0| 258,5| 160,0

3SB-40 | 578| 347 |283,0|295,0(210,0| 127,0|339,5|233,5| 59,0|264,0|317,0| -132,0|515,5|282,0| 261,0| 258,5| 160,0

3SB-41 | 578 | 347|283,0|295,0(210,0| 127,0(339,5|233,5| 59,0|264,0|317,0| -132,0|515,5|282,0( 375,0| 258,5| 160,0

3SB-50 | 715| 347 |370,5|344,5|225,0| 127,0|383,5|256,5| 84,0|324,5{176,0| -76,0|683,0(323,0| 165,0| 301,0| 185,0

3SB-61 | 715| 459|370,5|344,5|255,0| 70,5|361,0|233,0| 129,5|324,5|205,0| -27,5|634,5|274,5|176,0| 301,0| 182,5
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Tipo 3SC

Tipo 3SC

Descripcion del producto

4

» Los porticos espaciales 3D con rendimiento optimizado son unidades flexibles para el posicionamiento en el area de
trabajo tridimensional. Se componen de mdédulos lineales accionados por correa dentada y acoplados
mecanicamente en direccion X, modulos compactos con husillo de bolas o accionados por correa dentada en
direccion Y, asi como de un eje de mdédulo compacto con husillo de bolas en direccion Z.

» Disponiendo el motor del eje X por medio de un reductor T entre los ejes lineales se pueden transmitir momentos
del accionamiento mas elevados. Un angulo continuo en el eje Y proporciona la rigidez necesaria.

» 6 tamanos
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Tipo 3SC
Datos técnicos
Tipo| Eje Eje lineal BASA: Vimax Mp max | @max Smin | Smin_EC Smax| Montaje del Motor Mgy max
d, xP motor
Correa dentada:
reducciéndela | (m/s) | (Nm) | (m/s?) | (mm)| (mm)| (mm) (kg)
transmision i
16x5 0,38 6,76 Brid
Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 | 1325 rida/ MS2N04
acoplamiento
16 x 16 1,23 | 16,50
PN 16 x 5 0,38 | 6,76 Transmisién por
O Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15,0 380 380 | 1205 | correadentada, | MS2NO4 | 34,5
@ 16 x 16 1,23 7,66 i=1
i=7 2,69 8,74
X | MKR-080-NN-3 i=12 1,28 5,10 15,0 60 85 3000 Reductor MS2N06
i=16 0,96 3,83
16x5 0,38 6,76 Brid
Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 | 1325 rida/ MS2N04
acoplamiento
16 x 16 1,23 | 16,50
(3] - - -
a Reductor
o Y | CKR-110-NN-1 i=5 4,40 2,72 15,0 380 380 | 2640 (NP 005) MS2N04 | 34,5
4 i=10 2,20 | 1,26
i=7 2,69 8,74
X | MKR-080-NN-3 i=12 1,28 5,10 15,0 60 85 3000 Reductor MS2N06
i=16 0,96 3,83
16 x5 0,38 6,76 Brida/
Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 | 1325 rdaa MS2N04
acoplamiento
16 x 16 1,23 | 16,50
8 20 x5 0,30 8,22 Transmision por
6 Y CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 8,22 15,0 550 550 1460 | correa dentada, | MS2N04 34,5
b 20 x 20 1,27 8,22 i=1
i=7 3,45 | 24,29
X |MKR-110-NN-3 i=12 1,81 | 14,17 | 15,0 60 60 3000 Reductor MS2NO07
i=16 1,36 | 10,63
16x5 0,38 6,76 Brid
Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 1325 . a‘./ MS2N04
acoplamiento
16 x 16 1,23 | 16,50
b i=3 5,00 | 11,00
. " Reductor
o Y | CKR-145-NN-1 i=5 5,00 6,70 15,0 550 550 | 2580 (NP 015) MS2NO5 | 34,5
4 i=10 2,92 | 3,35
i=7 3,45 | 24,29
X |MKR-110-NN-3 i=12 1,81 | 14,17 | 15,0 60 60 3000 Reductor MS2NO07
i=16 1,36 | 10,63
20x 5 0,30 | 11,01 Brid
Z | cKK-145-NN-1 25x 10 0,63 | 22,02 | 15,0 60 60 | 1590 rida/ MS2N04
acoplamiento
20 x 20 1,27 | 29,60
3 32x5 0,30 19,01 Transmision por
. 32 x 10 0,50 | 19,21
8 Y CKK-200-NN-1 32 x 20 1.00 19.21 15,0 510 510 1825 correa} ijintada, MS2NO6 65,5
® 32 x 32 1,60 | 19,21 -
i=7 3,45 | 24,29
X | MKR-110-NN-3 i=12 1,81 | 14,17 | 15,0 60 60 3000 Reductor MS2NO7
i=16 1,36 | 10,63
20x 5 0,30 | 11,01 Brid
Z | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 22,02 | 15,0 60 60 1590 . a‘./ MS2N04
acoplamiento
20 x 20 1,27 | 29,60
pn i=3 5,00 | 38,73
X " Reductor
O Y | CKR-200-NN-1 i=5 5,00 | 23,24 | 15,0 345 345 | 2374 (NP 035) MS2NO7 | 65,5
4 i=10 2,50 | 11,62
i=7 3,45 | 24,29
X |MKR-110-NN-3 i=12 1,81 | 14,17 | 15,0 60 60 3000 Reductor MS2NO07
i=16 1,36 | 10,63
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Tipo 3SC

Esquemas con medidas
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Tipo 3SC
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Tipo Dimensiones (mm)
Rx Ry Xa Xs wa Bwy Bez CPx I-X1 Lma I-Mx zu zo zy I-My I-Mz sz

3SC-22 481| 263| 191,0| 185,0| 195,0| 130| 251,5| 154,0| 50| 253,5| 184| -72,5| 399,0| 198,0| 194,0| 258,5| 140

35C-23 481| 263| 191,0 185,0| 195,0| 130| 251,5| 154,0| 50| 253,5| 184| -72,5( 399,0| 198,0( 162,0| 258,5| 140

3SC-30 578 | 305| 283,0| 295,0( 210,0f 122| 273,0| 175,5| 59| 334,5| 205|-122,0| 448,5| 247,5| 140,0| 258,5| 160

3SC-31 578| 305| 283,0| 295,0| 210,0| 122| 273,0| 175,5| 59| 334,5| 205|-122,0| 448,5| 247,5| 188,0| 258,5| 160

3SC-40 578 | 347| 283,0| 295,0| 210,0| 127 | 339,5| 233,5| 59| 334,5| 205(-132,0| 515,5| 282,0| 164,0| 258,5| 160

3SC-41 578 | 347| 283,0| 295,0| 210,0| 127 | 339,5| 233,5| 59| 334,5| 205|-132,0| 515,5| 282,0f 176,0| 258,5| 160
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Tipo 2HA

Tipo 2HA
Descripcion del producto

X

» El sistema de pluma "Superficie de voladizo 2D" es especialmente adecuado para aplicaciones donde el sistema de
eje se introduce en el area de trabajo desde el exterior.

» En el eje X estan disponibles los moédulos compactos con husillo de bolas o accionados por correa dentada.

» 12 tamanos

Datos técnicos

Tipo | Eje Eje lineal BASA: Vmax | Mp max Amax Smin Smin_EC Smax| Montaje del Motor Mey max
d,x P motor
Correa dentada:
reducciondela | (m/s)| (Nm)| (m/s?)| (mm) (mm)|  (mm) (kg)
transmision i
12x2 0,23 0,79 Transmision
© Y | CKK-070-NN-1 12x5 0,57 2,39 15,0 135 135 485 por correa MS2NO03
< 12 x 10 113| 4,42 dentada, i = 1
< 5,0
T 12x2 0,23 0,79 Transmision
X | CKK-090-NN-1 12x5 0,57 2,39 15,0 40 515 600 por correa MS2NO03
12 x 10 1,13 4,42 dentada, i =1
12x2 0,23 0,79 Transmision
8 Y | CKK-070-NN-1 12x5 0,57 2,39 15,0 135 135 485 por correa MS2NO03
< 12 x 10 1,13 4,42 dentada, i =1 5,0
& i=5 3,0 1,6
X | CKR-090-NN-1 - 15,0 40 200 3 000 Reductor MS2NO03
i=10 1,5 0,8
12x2 0,23 0,79 Transmision
o Y | CKK-090-NN-1 12x5 0,57 2,39 15,0 70 305 520 por correa MS2NO03
w 12x 10 1,13 4,42 dentada, i = 1
< 13,0
T 16 x5 0,38 6,76 Transmision
X | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15,0 50 550 1325 por correa MS2N04
16 x 16 1,23 7,66 dentada, i = 1
12x2 0,23 0,79 Transmision
s Y | CKK-090-NN-1 12x5 0,57 2,39 15,0 70 305 520 por correa MS2NO03
< 12x 10 113] 442 dentada, i = 1 13,0
& i=5 5,0 2,7
X | CKR-110-NN-1 10 5.0 T2 15,0 50 160 3 000 Reductor MS2N04
| = s s
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Tipo 2HA
Tipo | Eje Eje lineal BASA: Vmax | Mp max Amax Smin Smin_EC Smax | Montaje del Motor Mey max
d, x P motor
Correa dentada:
reduccion de la (m/s) (Nm) | (m/s?)| (mm) (mm)| (mm) (kg)
transmision i
16 x5 0,38 6,76 Transmision
o Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 50 350 725 por correa MS2N04
a 16 x 16 1,23| 7,66 dentada, i = 1
< 25,0
> 16 x5 0,38 6,76 Transmision
X | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 50 550 1325 por correa MS2N04
16 x 16 1,23 7,66 dentada, i = 1
16 x5 0,38 6,76 Transmision
- Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 50 350 725 por correa MS2N04
o 16 x 16 1,23| 7,66 dentada, i = 1
< 25,0
I _ _ _
X | CKR-110-NN-1 i=5 5,00 2,70 15 50 220 3000 Reductor MS2N04
i=10 5,00 1,30
16 x5 0,38 6,76 Transmision
~ Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 50 350 1050 por correa MS2N04
o 16 x 16 1,23| 7,66 dentada, i = 1
« 44,5
T 20x 5 0,30 8,22 Transmision
X | CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 8,22 15 60 565 1590 por correa MS2N04
20 x 20 1,27 8,22 dentada, i =1
16 x5 0,38 6,76 Transmision
o Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 50 350 1050 por correa MS2N04
o 16 x 16 1,23 7,66 dentada, i = 1
« - 44,5
I =3 5,00 11,0
o X | CKR-145-NN-1 i=5b 5,00 6,70 15 60 210 3 000 Reductor MS2NO05
i=10 5,00 3,40
20x5 0,30 8,22 Transmision
o Y | CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 8,22 15 60 400 1 050 por correa MS2N04
? 20 x 20 127 822 dentada, i = 1
< 52,0
P 20x5 0,30 8,22 Transmision
X | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 8,22 15 60 565 1590 por correa MS2N04
20 x 20 1,27 8,22 dentada, i = 1
20x5 0,30 8,22 Transmision
- Y | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 8,22 15 60 400 1050 por correa MS2N04
? 20 x 20 1,27 8,22 dentada, i = 1
< - 52,0
T i=3 5,00 11,00
(3]
X | CKR-145-NN-1 i=5 5,00 6,70 15 60 210 3000 Reductor MS2N05
i=10 5,00 3,40
20x5 0,30 8,22 Transmision
Y | CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 8,22 15 60 400 1200 por correa MS2N04
P 20 x 20 1,27 8,22 dentada, i =1
< 32x5 0,30| 19,01 . 82,0
& 32x 10 0,50 19,21 Transmision
X | CKK-200-NN-1 15 80 405 1825 por correa MS2NO06
32 x 20 1,00 19,21 dentada, i = 1
32 x 32 1,60 19,21
20x5 0,30 8,22 Transmision
. Y | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 8,22 15 60 400 1200 por correa MS2N04
? 20 x 20 127 822 dentada, i = 1
< X 82,0
I i=3 5,00 38,70
N
X | CKR-200-NN-1 i=5 5,00 23,20 15 80 150 3000 Reductor MS2NO7
i=10 5,00 11,60
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Tipo 2HA

Esquemas con medidas
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Tipo 2HA
!
(7N
Q0 LMy
_— ‘:Oﬁr\ - - - %i @oooocoooooooooooooocooooo )
3 = o, N
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|
! { Iy
!
Y Sax/2 Smax/2
Ly = Smax + Ry
Tipo Dimensiones (mm)
Rx Ry Xa Xs Buwx Yq Buwy B, L1 Lma Lrvt Lmx Lmy Z4 Z;
(max) | (max)
2HA-08 252,5| 168,0| 144,0( 108,5| 200,0 80,5 - 42,5 37| 103,5 40,5| 203,5| 163,5 295
2HA-09 289,5| 168,0| 149,5| 140,0| 200,0 80,5 - 42,5 -1 140,9 -| 203,5| 163,5 295 -
2HA-10 300,0| 237,5| 174,5| 125,5| 210,0| 108,5| 144,5 98,5 51| 145,0 62,0 226,5| 163,5 305 388
2HA-11 366,5| 237,5| 186,0( 1555 210,0| 108,5| 144,5 98,5 160,5 —| 226,5| 163,5 305 388
2HA-20 300,0| 265,0 174,5| 125,5| 210,0| 125,0| 130,0| 113,5 51| 145,0 62,0 226,5| 226,5 294 396
2HA-21 366,5| 265,0| 161,0| 155,5| 210,0| 125,0| 130,0| 113,5 —| 160,5 —| 226,5| 226,5 294 396
2HA-22 350,0| 269,0| 200,0| 150,0| 227,5| 120,0| 142,0| 101,0 51| 157,5 55,0 258,5| 226,5 313 415
2HA-23 400,5| 269,0| 196,5| 204,0| 227,5| 120,0| 142,0| 101,0 —| 210,5 —| 290,0| 226,5 313 415
2HA-30 350,0| 345,0| 200,0| 150,0| 227,5| 149,5| 127,0| 135,0 51| 157,5 55,0| 258,5| 258,5 350 450
2HA-31 400,5| 345,0| 196,5| 150,0| 227,5| 149,5| 127,0| 135,0 —| 210,5 —| 290,0| 258,5 350 450
2HA-32 546,0 | 345,0| 301,0| 245,0| 255,0| 149,5| 132,0| 125,0 66| 267,5 76,01 261,0| 258,5 392 492
2HA-33 649,0| 345,0| 319,0| 330,0| 255,0| 149,5| 132,0| 125,0 —| 329,0 —| 317,0| 258,5 392 492
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Tipo 2HB

Tipo 2HB
Descripcion del producto

» El portico superficial 2D se posiciona de manera dinamica en el eje X mediante 2 modulos lineales accionados por
correa dentada y acoplados mecanicamente.

» Los moédulos compactos con husillo de bolas o accionados por correa dentada asumen el movimiento transversal
preciso en el eje Y.

» 8 tamanos

Datos técnicos

Tipo | Eje Eje lineal BASA: Vmax | Mp max Amax Smin | Smin_EC Smax | Montaje del Motor Mey max
d,x P motor
Correa dentada:
reducciéndela | (m/s)| (Nm)| (m/s?)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
transmision i
16x5 0,38 6,76 Transmisién
° Y CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15,0 90 300 1219| por correa MS2N04
N 16 x 16 1,23 7,66 dentada, i =1
m - 25,0
I i=3 5,00 4,00
N
X MKR-065-NN-3 i=56 4,50 2,40 15,0 60 170| 3000 Reductor MS2N04
i=10 2,30 1,20
i=5 4,40 2,72
Y CKR-110-NN-1 - 15,0 90 200 2 869 Reductor MS2N04
S i=10 2,20 1,26
o i=3 5,00 4,00 36,0
I
N X MKR-065-NN-3 i=5 4,50 2,40 15,0 60 170 3000 Reductor MS2N04
i=10 2,30 1,20
20x5 0,30 8,22 Transmision
° Y CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 8,22 15,0 100 400| 1523| por correa MS2N04
@ 20 x 20 1,27 822 dentada, i =1
m - 69,0
I i=3 5,00 4,00
N
X MKR-080-NN-3 i=5 4,50 2,40 15,0 60 100 3000 Reductor MS2N06
i=10 2,30 1,20
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Tipo 2HB
Tipo | Eje Eje lineal BASA: Vmax | Mp max Amax Smin| Smin_EC Smax | Montaje del Motor Mey max
d, x P motor
Correa dentada:
reducciondela | (m/s)| (Nm)| (m/s?)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
transmision i
i=3 5,00 11,00
Y CKR-145-NN-1 i=5 5,00 6,70 15,0 60 140 2 869 Reductor MS2NO05
-
o i=10 2,92| 3,35
m - 82,0
T i=3 5,00 4,00
(3]
X MKR-080-NN-3 i=5 4,50 2,40 15,0 60 100| 3000 Reductor MS2N06
i=10 2,30 1,20
32x5 0,30| 19,01
32x 10 0,50| 19,21 Transmision
° Y CKK-200-NN-1 15,0 130 360 1770| por correa MS2NO6
e 32 x 20 1,00/ 19,21 dentada, i = 1
@ 32 x 32 1,60 19,21 100,0
& i-3 500 33,30
X MKR-110-NN-3 i=b 4,00 20,00 15,0 60 60| 3000 Reductor MS2NO7
i=10 2,00 10,00
i=3 5,00 38,73
Y CKR-200-NN-1 i=5 5,00| 23,24 15,0 80 80| 2869 Reductor MS2NO7
-
N i=10 2,50| 11,62
m B 100,0
I =3 5,00 33,30
(3]
X MKR-110-NN-3 i=5 4,00 20,00 15,0 60 60| 3000 Reductor MS2NO7
i=10 2,00 10,00
32x5 0,30 19,01
32x10 0,50 19,21 Transmision
° Y CKK-200-NN-1 15,0 80 360 1 680| por correa MS2N06
8 32 x 20 1,00/ 19,21 dentada, i = 1
@ 32 x 32 1,60 19,21 195,0
& i=5 5,00 60,00
X MKR-140-NN-3 i=12 3,20| 25,00 15,0 80 80| 3000 Reductor MS2NO7
i=16 2,40 18,75
=3 5,00 33,30
Y MKR-145-NN-2 i=5 5,00| 20,00 15,0 80 80| 2500 Reductor MS2NO7
-
© i=10 3,10| 10,00
o - 205,0
I i=5 5,00| 60,00
N
X MKR-140-NN-3 i=12 3,20| 25,00 15,0 80 80| 3000 Reductor MS2NO7
i=16 2,40 18,75
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Tipo 2HB

Esquemas con medidas
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Tipo 2HB

Modelo: Eje Y como eje
de correa dentada
et LMy —
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Y: Smax/2 - Y: Smax/2
Tipo Dimensiones (mm)

Rx Ry Xa Xs wa Bwy Bez I-x1 Lma zy ZG I-Mx I-My
2HB-20 376 265 191,0 185,0 187,5 135,0 88,0 40 154,5 183,0 415 258,5 226,5
2HB-21 376 265 191,0 185,0 187,5 135,0 88,0 40 154,5 183,0 415 258,5 226,5
2HB-30 481 261 240,5 240,5 195,0 160,0 107,0 50 207,5 218,5 465 261,0 258,5
2HB-31 481 261 240,5 240,5 195,0 160,0 107,0 50 207,5 218,5 465 261,0 290,0
2HB-40 578 347 283,0 295,0 210,0 127,0 182,5 59 264,0 282,0 548 317,0 261,0
2HB-41 578 347 283,0 295,0 210,0 127,0 182,5 59 264,0 282,0 548 317,0 375,0
2HB-50 715 347 370,5 344,5 225,0 127,0 182,5 84 324,5 323,0 603 176,0 165,0
2HB-51 715 459 370,5 344,5 255,0 70,5 162,0 84 324,5 274,5 672 205,0 176,0
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Tipo 2VA

Tipo 2VA
Descripcion del producto

» Los pérticos lineales 2D abarcan aplicaciones con direcciones de movimiento horizontales y verticales.

» En el eje X estan disponibles los mdédulos compactos con los tipos de accionamiento de husillo de bola o accionados
por correa dentada.

» 8 tamanos
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Tipo 2VA
Datos técnicos
Tipo| Eje Eje lineal BASA: Viax Mp max | @max Smin| Smin_EC Smax | Montaje del Motor Mey max
d, x P motor
Correa dentada:
reducciéndela | (m/s) | (Nm) | (m/s?) | (mm)| (mm)| (mm) (kg)
transmision i
12 x2 0,23 0,79 Brida/
o | Z |CKK-090-NN-1 12x5 057 | 239 | 150 | 40 40 | 600 raa MS2N03
Q acoplamiento
) 12 x 10 1,13 | 4,42 10,0
g 16 x5 0,38 6,76 Transmision ’
o Y |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15,0 50 480 | 1325 | porcorrea | MS2NO4
16 x 16 1,23 7,66 dentada, i =1
12x2 0,23 0,79 Brida/
S| z |ckk-090-NN-1 12x5 0,57 | 2,39 | 150 | 40 40 600 ridaa MS2NO03
A acoplamiento
< 12 x 10 1,13 4,42 10,0
> .
N i=5 5,00 2,70
Y |CKR-110-NN-1 15,0 50 220 | 3000 Reduct MS2N04
=10 500 | 1,40 eauetor
16 x5 0,38 6,76 Brid
~ Z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 1325 " a./ MS2N04
] acoplamiento
A 16 x 16 1,23 16,50 325
g 16 x5 0,38 | 6,76 Transmision ’
N Y CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15,0 50 480 1325 por correa MS2N04
16 x 16 1,23 7,66 dentada, i = 1
16 x5 0,38 6,76 Brida/
Q z CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 13,51 15,0 50 50 1325 " a. MS2N04
A acoplamiento
< 16 x 16 1,23 16,50 32,5
> R
N i=5 5,00 2,70
Y CKR-110-NN-1 15,0 50 220 3 000 Reduct MS2N04
i=10 500 | 1,40 eductor
16 x5 0,38 6,76 Brida/
o | Z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 [ 13,51 | 150 | 50 50 | 1325 raa MS2N04
1 acoplamiento
. 16 x 16 1,23 | 16,50 325
g 20x 5 0,30 | 8,22 Transmision '
o Y CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 8,22 15,0 60 495 1590 por correa MS2N04
20 x 20 1,27 8,22 dentada, i=1
16 x 5 0,38 6,76 Brid
- Z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 1325 " a./ MS2N04
™ acoplamiento
. 16 x 16 1,23 16,50 325
g i=3 5,00 | 10,80 ’
o Y |CKR-145-NN-1 i=5 5,00 6,50 15,0 60 210 | 3000 Reductor MS2NO05
i=10 5,00 3,30
20x 5 0,30 | 11,01 Brida/
. z CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 22,02 15,0 60 60 1590 . % MS2N04
® acoplamiento
X 20 x 20 1,27 | 29,60 61.0
g 20 x5 0,30 | 8,22 Transmision ’
o Y CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 8,22 15,0 60 495 1590 por correa MS2N04
20 x 20 1,27 8,22 dentada, i=1
20x 5 0,30 11,01 Brid
. Z | CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 | 22,02 | 15,0 60 60 1590 " a./ MS2N04
© acoplamiento
X 20 x 20 1,27 | 29,60 61.0
g i=3 5,00 | 10,80 ’
o Y |CKR-145-NN-1 i=5 5,00 6,50 15,0 60 210 | 3000 Reductor MS2NO05
i=10 5,00 3,30
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Esquemas con medidas

Sistemas multieje | Combinaciones de ejes

Tipo 2VA

Modelo:
Eje X como eje de
correa dentada
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Tipo 2VA

|

N

V

Tipo Dimensiones (mm)

Ry Xa Xs Bux By, CP, CP, Z, Z, Z Lyt Lev1 Lma Lmx Lm,
(max) | (max)
2VA-20 300,0| 174,5| 125,5| 184,5 140| 105,0| 126,0 23,5 262,0 285 51 62| 145,0| 226,5| 192,0
2VA-21 366,5| 186,0| 180,5| 184,5 140 105,0| 126,0 23,5| 262,0 285 - —| 160,5| 226,5| 192,0
2VA-22 300,0( 174,5| 125,5| 184,5 140| 110,5| 136,0 40,5| 286,0 285 51 62| 145,0| 226,5| 258,5
2VA-23 366,5| 186,0| 180,5| 184,5 140| 110,5| 136,0 40,5| 286,0 285 - —| 160,5| 226,5| 258,5
2VA-30 349,5| 199,5| 150,0| 207,0 140| 130,0| 155,5 5,01 321,5 303 51 62| 157,5| 258,5| 258,5
2VA-31 400,5| 196,5| 204,0| 207,0 140| 130,0| 155,5 5,0 321,5 303 - —| 210,5| 290,0| 258,5
2VA-32 349,5| 199,5| 150,0| 207,0 140| 167,0| 201,0 29,5| 354,0 303 51 62| 157,5| 258,5| 258,5
2VA-33 400,5| 196,5| 204,0| 207,0 140| 167,0| 201,0 29,5| 354,0 303 - —| 210,5| 290,0| 258,5
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Tipo 2VB

Tipo 2VB

Descripcion del producto

» Los porticos lineales 2D de tipo 2VB son unidades para montaje en la pared y abarcan aplicaciones con direcciones
de movimiento horizontales y verticales. Para estos campos de aplicacion hay disponibles 12 tamanos que en el eje X
ofrecen modulos compactos con variantes de accionamiento de husillo de bolas (CKK) o de accionamiento de correa
dentada (CKR).

» 12 tamanos

Datos técnicos

Tipo| Eje Eje lineal BASA: Vimax Mp max | @max Smin | Smin_EC Smax | Montaje del Motor Mgy max
d, x P motor
Correa dentada:
reducciéndela | (m/s) | (Nm) | (m/s?) | (mm)| (mm)| (mm) (kg)
transmision i
8x2,5 0,25 | 0,70 Brida/
° Z | CKK-070-NN-1 15,0 40 40 500 : MS2N03
- 8x5 0,50 1,40 acoplamiento
ot 12x2 0,23 | 0,79 i 2,0
> Brida/
b Y | CKK-090-NN-1 12x5 0,57 | 2,39 | 15,0 40 195 600 : MS2N03
acoplamiento
12 x 10 1,13 | 4,42
8x2,5 0,25 | 0,70 i
p Z | CKK-070-NN-1 X 15,0 | 40 40 500 Brida/ MS2N03
f 8x5 0,50 1,40 acoplamiento
m T 2,0
S i=5 3,0 1,6
P Y | CKR-090-NN-1 , 15,0 40 165 | 3000 | Reductor | MS2NO3
i=10 1,5 0,8
12 x 2 0,23 | 0,79 .
° Z | ckK-090-NN-1 12 x5 057 | 2,39 | 15,0 40 40 600 Brida/ MS2NO03
13 acoplamiento
) 12 x 10 1,13 | 4,42
m 7,0
@ 16 x5 0,38 | 6,76 B
o Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 7,66 | 150 50 170 | 1325 rida/ MS2N04
acoplamiento
16 x 16 1,23 | 7,66
12 x 2 0,23 | 0,79 B
5 Z | CKK-090-NN-1 12 x5 057 | 2,39 | 150 | 40 40 600 rida/ MS2N03
A acoplamiento
@ 12 x 10 1,13 | 4,42 7,0
4 i=5 5,0 2,7
Y | CKR-110-NN-1 — 50 T2 15,0 50 120 | 3000 | Reductor | MS2NO04
i= , ,
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Tipo 2VB
Tipo| Eje Eje lineal BASA: Vimax Mp max | @max Smin| Smin_EC Smax | Montaje del Motor Mgy max
d,x P motor
Correa dentada:
reducciéndela | (m/s) | (Nm) | (m/s?) | (mm)| (mm)| (mm) (kg)
transmision i
16 x 5 0,38 | 6,76 o
o Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 7,66 | 150 | 50 50 | 1325 rida/ MS2N04
Q acoplamiento
. 16 x 16 123 | 7,66
o 32,5
@ 16 x 5 0,38 | 6,76 Brid
o Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 7,66 | 15,0 50 170 | 1325 rida/ MS2N04
acoplamiento
16 x 16 123 | 7,66
16 x 5 0,38 | 6,76 B
i Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 7,66 | 15,0 50 50 | 1325 rida/ MS2N04
. acoplamiento
- 16 x 16 1,23 | 7,66 32,5
S i=5 5,0 2,7
Y | CKR-110-NN-1 _ 15,0 50 120 | 3000 | Reductor | MS2NO4
i=10 5,0 1,4
16 x 5 0,38 | 6,76 aid
° Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 | 1325 rida/ MS2N04
™ acoplamiento
. 16 x 16 1,23 | 16,50
o 32,5
Q 20x5 0,30 | 8,22 oig
o Y | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 822 | 15,0 60 135 | 1590 rida/ MS2N04
acoplamiento
20 x 20 127 | 8,22
16 x 5 0,38 | 6,76 ard
- Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 1351 | 150 | 50 50 | 1325 rida/ MS2N04
» acoplamiento
. 16 x 16 1,23 | 16,50
@ : 32,5
S i=3 50 | 10,8
o Y | CKR-145-NN-1 i=5 5,0 65 | 150 60 115 | 3000 | Reductor | MS2NO5
i=10 5,0 3,3
20x5 0,30 | 8,22 o
o Z | CKK-145-NN-1 25 x 10 063 | 822 | 150 | 60 60 | 1590 rida/ MS2N04
P> acoplamiento
. 20 x 20 1,27 | 8,22
o 61,0
@ 20x5 0,30 | 8,22 o
o Y | CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 | 822 | 150 60 135 | 1590 rida/ MS2N04
acoplamiento
20 x 20 1,7 | 8,22
20x 5 0,30 | 8,22 o
o Z | CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 | 822 | 150 60 60 | 1590 rida/ MS2N04
%) acoplamiento
. 20 x 20 1,27 | 8,22
@ 61,0
> i=3 5,0 10,8
o Y | CKR-145-NN-1 =5 5,0 6,5 | 15,0 60 115 | 3000 | Reductor | MS2NO5
i=10 5,0 3,3
20x5 0,30 | 11,01 Brig
Z | cKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 22,02 | 15,0 60 60 | 1590 rida/ MS2N04
acoplamiento
e 20 x 20 1,27 | 29,60
- 32x5 0,25 | 19,01 61,0
> .
32 x 10 0,50 | 19,21
o Y | CKK-200-NN-1 X 15,0 80 80 | 1825 Brida/ MS2N06
32 x 20 1,00 19,21 acoplamiento
32 x 32 1,60 | 19,21
20x 5 0,30 | 11,01 Brig
- Z | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 22,02 | 15,0 60 60 | 1590 rida/ MS2N04
S acoplamiento
. 20 x 20 1,27 | 29,60
@ : 61,0
@ i=3 50 | 387
o Y | CKR-200-NN-1 i=5 50 | 232 | 150 80 80 | 3000 | Reductor | MS2NO7
i=10 25 | 11,6
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Tipo 2VB

Esquemas con medidas
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Tipo 2VB
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Tipo Dimensiones (mm)
Rx Xa Xs Bwx Bwz CP1 CP2 Zu Zo Z1 Lma LMx LMz
(méax) (méax)
2VB-10 449,0 340,5 108,5 36,5 152 96,5 112,5 80,5 123,5 349,0 70,0 163,5 192,0
2VB-11 289,5 150,0 140,0 36,5 152 96,5 112,5 80,5 123,5 349,0 141,0 203,5 192,0
2VB-20 521,0 395,0 125,5 35,0 169 113,0 134,0 108,5 177,0 359,0 77,5 194,0 192,0
2VB-21 366,5 186,0 180,5 35,0 169 113,0 134,0 108,5 177,0 359,0 160,5 194,0 192,0
2VB-22 521,0 395,0 125,5 35,0 184 118,5 144,0 125,5 201,0 360,0 77,5 194,0 258,5
2VB-23 366,5 186,0 180,5 35,0 184 118,5 144,0 125,5 201,0 360,0 160,5 194,0 258,5
2VB-30 577,5 427,5 150,0 35,0 184 137,5 163,0 125,5 201,0 379,5 85,0 194,0 258,5
2VB-31 400,5 196,5 204,0 35,0 184 137,5 163,0 125,5 201,0 379,5 210,0 188,0 258,5
2VB-32 577,5 427,5 150,0 35,0 213 148,0 182,0 150,0 233,5 379,5 85,0 194,0 258,5
2VB-33 400,5 196,5 204,0 35,0 213 148,0 182,0 150,0 233,5 379,5 210,0 188,0 258,5
2VB-40 831,0 583,0 247,0 8,0 213 192,0 226,0 150,0 233,5 389,0 125,0 224,0 258,5
2VB-41 768,0 319,0 330,0 8,0 213 192,0 226,0 150,0 233,5 389,0 329,0 176,0 258,5
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Tipo 1HB

Tipo THB
Descripcion del producto

» Las Gantry 1D son unidades de modulos lineales acoplados mecanicamente con accionamiento de correa dentada
para tareas de movimiento unidimensionales.
» 4 tamanos
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Tipo THB
Datos técnicos
Tipo| Eje Eje lineal BASA: Vimax | Mp max | @max Smin | Smin_EC Smax| LMmin| LMpyax| Montaje | Motor | mgy max
d, x P del motor

Correa dentada:

reduccionde la | (m/s) | (Nm) | (m/s2) | (mm)| (mm)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)

transmision i
) i=3 5,00 | 4,00
N
s X | MKR-065-NN-3 i=5 4,50 | 2,40 | 15,0 60 125 | 3000 | 253 | 3105 | Reductor |[MS2NO4| 62
z i=10 2,30 | 1,20
S i=3 5,00 | 4,00
m | X |MKR-080-NN-3 i=5 4,50 | 2,40 | 15,0 60 85 | 3000 | 315 | 4 144 | Reductor [MS2NO6| 118
= i=10 2,30 | 1,20
g i=3 5,00 | 33,30
o X |MKR-110-NN-3 i=5 4,00 | 20,00 | 15,0 60 60 | 3000 | 355 | 4155 | Reductor |[MS2NO7| 214
z i=10 2,00 | 10,00
2 i=5 5,00 | 60,00
o | X |MKR-140-NN-3 i=12 3,20 | 25,00 | 15,0 80 80 | 3000 | 475 | 4195 | Reductor [MS2NO7 | 366
z i-16 2,40 | 18,75
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Tipo 1HB

Esquemas con medidas
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Tipo THB
|
[
[
\
|
|
|
[
\
\
|
|
|
|
\
\
|
|
[
|
\
|
|
L
|
]
I
o |
F
]
I
|
[
Tipo Dimensiones (mm)
Rx Xa Xs wa HEC X min I-x1 I-ma I-Mx Zx
1HB-20 376 191,0 185,0 187,5 270 40 154,5 258,5 85
1HB-30 481 240,5 240,5 195,0 270 50 207,5 261,0 100
1HB-40 578 283,0 295,0 210,0 270 59 264,0 317,0 129
1HB-50 715 370,5 344,5 225,0 270 84 324,5 176,0 170
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Smart Function Kits SFK-H/SFK-D

Smart Function Kits:
Vista general del sistema

ACCIONAMIENTO Y CONTROL

» Regulador de accionamiento ctrlX DRIVE de ultima
generacion

SFK

Handling

Auto-

mation

Cartesian

Motion

EtherCAT -
Safety

STO

-

Facil integracion con el control superior a través de Profinet
Control ctrlX CORE integrado

Interfaz abierta para i4.0 a través de OPC-UA

Médulos de conexidn con el mando superior

Interfaz de programacion ReST

Aplicaciones de ingenieria y tiempo de ejecucion
preinstaladas

- facilmente ampliables de forma individual

(M volumen de suministro, ll opcional)

vV v VvVvywyey

ctriX

AUTOMATION

HMI WEB BASADA EN NAVEGADOR

» Software intuitivo preinstalado con
caracteristicas especificas de la aplicacion
No se requieren conocimientos de
programacion; programacion grafica
arrastrando y soltando

v

v

Puede ejecutarse en varios dispositivos
finales de 10 pulgadas o mas

g —
e W
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Smart Function Kits SFK-H/SFK-D

MECANICA

» Sistemas multieje cartesianos de configuracion libre

» Ejes lineales: mdédulos compactos CKK y CKR,
modulos lineales MKR y elementos de union

» Interfaz para herramientas periféricas individuales,

como pinzas, cabezales de dosificacion, etc.

CONECTIVIDAD

» Integracion sencilla en
la infraestructura
informatica y de
control

MOTORES

» Servomotores de la serie MS2N con encoder de
valor absoluto y freno del motor integrado

» Incluye cables de alimentacién y del encoder
y cadenas portacables (guiado de cables)

SMART FUNCTION KIT HANDLING (SFK-H) SMART FUNCTION KIT DISPENSING (SFK-D)
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Smart Function Kits SFK-H/SFK-D

R L -
; rexroth :g :'
‘ |
ai’ <4 SFK-H con Smart Flex Effector
= (SFE/Rexroth) y pinza (Schunk)
i
=

(ejemplo ViscoTec)

PAQUETE COMPLETO, INCLUYE SOFTWARE

Con los Smart Function Kits para manipulacion o dispensacion,
Bosch Rexroth ofrece ahora soluciones mecatronicas listas para el
montaje para colocar y manipular o dosificar que pueden
seleccionarse, manejarse y configurarse de forma facil e intuitiva,
lo que permite ahorrar mucho tiempo en trabajos de ingenieria en

comparacion con los sistemas convencionales. ;Como? Mediante
kits predefinidos que se pueden dimensionar rapidamente. Ademas,
el software preinstalado especifico de la aplicacion permite
disponer de una puesta en servicio Plug & Produce mediante
asistente y crear programas graficos arrastrando y soltando, sin
necesidad de conocimientos de programacion (programacion cero).
Déjese convencer por lo inteligente y facil que es el manejo.

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03

A Regulador de
accionamiento
ctrlX DRIVE

A HMI web basada en
navegador

< SFK-D con cabezal dosificador

A Facil integracion de periféricos especificos

del proceso, como pinzas o cabezales de
dosificacion, gracias a las opciones de
montaje flexibles.

Software preinstalado para la puesta en
servicio rapida e intuitiva del subsistema
especifico de la aplicacion.

Cabeza



| dosificador

M En SFK-D
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Smart Function Kits SFK-H/SFK-D

SELECCION SENCILLA DE PRODUCTOS
» Componentes de hardware y software predefinidos y adaptados entre si
» Seleccion y dimensionamiento rapidos con LinSelect
» Todos los componentes de un solo proveedor, con la calidad
probada de Rexroth

PLUG & PRODUCE

» Se suministra en un paguete con software de servicio preinstalado

» Solo son unas pocas interfaces gracias al control integrado

» Facil cableado gracias a los cables preconfeccionados

» Puesta en servicio guiada por nuestro asistente (incluye cabezal dispensador)™
» Parametrizacion automatica de todo el sistema

» Referenciacion de los ejes

PROGRAMACION CERO

» No se requieren conocimientos de programacion

» Programacién sencilla y grafica del proceso

» HMI web basada en navegador; se puede utilizar en varios dispositivos finales
» Diseno moderno e intuitivo

» Bloques con funcién de dispensacién prefabricados™

INTERFACES ABIERTAS

» Conexion sencilla al control superior

» Acceso a los datos mediante la interfaz de programacion ReST

» Conexion loT a través de OPC-UA

» Plataforma de software abierta que puede ampliarse mediante aplicaciones
» Facil conexion de los terminales de robot especificos de la aplicacion

» Compatibilidad con distintos cabezales dispensadores™

Componentes + Sensores — Soluciones y
de técnica lineal Sistema modelos de negocio

de la maxima calidad electronico completamente nuevos
de Bosch Rexroth Software para la fabrica del futuro

57

v

Con la nueva plataforma de solucion Smart MechatroniX, que combina
componentes de técnica lineal de la maxima calidad con sensores,

SMART MECHATRONIX: PLUG & PRODUCE, PERFORM, PROCEED

sistema electronico y software, Bosch Rexroth sigue las tendencias del mercado

en la automatizacion de fabricas hacia la fabrica del futuro. Las soluciones

Informese:
www.boschrexroth.de/

o los procesos y, por lo tanto, garantizan un tiempo de comercializacion

corto y una elevada productividad.

resultantes son versatiles y abren modelos de negocio completamente nuevos.
Permiten una puesta en servicio rapida, ofrecen una transparencia completa de
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Smart Function Kits SFK-H/SFK-D

Descripcion del producto
Smart Function Kit Handling/Dispensing

— Basado en un sistema multieje cartesiano, las diferentes tareas de manipulacion y dispensacion pueden realizarse de forma precisa
y fiable en un espacio definido.

— Los ejes lineales probados de Rexroth del sistema modular mecatrdnico, con los 36 tipos de construccion disponibles actualmente,
con elementos de union y cadenas portacables y cables opcionales, se combinan con la innovadora tecnologia de control y el
software para crear una solucion de sistema perfectamente adaptada. Todo de un mismo proveedor.

— Facil integracion con el control superior a través de Profinet

— Sencillo dimensionamiento y seleccion de productos a través de LinSelect y configuracion rapida online con previsualizacion 3D

— Plug & Produce gracias al asistente de puesta en servicio y autoparametrizacion de cabezales dosificadores compatibles con el
sistema multieje!

— Configuracion grafica del proceso sin necesidad de conocimientos de programacion; incluye las funciones de dispensacion
prefabricadas’)

— ELl Smart Function Kit se puede utilizar como una solucion auténoma o integrada en sistemas de nivel superior a través del OPC-UA.

-

Smart Function Kit Handling (SFK-H)

q < SFK-H con Smart Flex Effector
h (SFE/Rexroth) y pinza (Schunk)

El sistema modular mecatrénico del SFK-H es adecuado para miiltiples tareas de posicionamiento y manipulacion.

» Mas informacién a partir de la pagina 68
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Smart Function Kits SFK-H/SFK-D

Smart Function Kit Dispensing (SFK-D)

EL Smart Function Kit Dispensing es el subsistema adecuado para miltiples tareas de dosificacion.

Cabezales dispensadores compatible con la integracion

La integracion de varios cabezales de dosificacion compatibles (por ejemplo, ViscoTec; https://www.viscotec.de)
permite ofrecer la solucion de dispensacion perfecta para el uso especifico que desee. Los cabezales dispensadores
de la serie RD-EC de ViscoTec son aptos para una gran variedad de medios de dispensacién. Para el
dimensionamiento exacto de un cabezal dispensador adecuado, péngase en contacto directamente con ViscoTec.
Cabezales dispensadores compatibles de la empresa ViscoTec: 3RD3; 3RD4; 4RD6; 3RD8; 3RD10; 3RD12; en cuanto
desee utilizar un cabezal dosificador ViscoTec compatible, puede seleccionar el accesorio adecuado.

Existen dos tipos basicos (Tipo 1/Tipo 2) para la adaptacion de cabezales de dosificacion cuyo montaje es diferente
y cada uno de ellos estd asociado a un grupo de tipos de construccién.

» Mas informacidén a partir de la pagina 70 " En SFK-D
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Smart Function Kits SFK-H/SFK-D

Nuestro software especialmente desarrollado constituye el elemento central y la base para realizar tareas de
manipulacion y dispensacion. Gracias a la moderna e intuitiva HMI web, el software se puede manejar inmediatamente
incluso sin conocimientos previos. El asistente de puesta en servicio Le guiara paso a paso por el proceso de configuracion;
la programacion se realiza arrastrando y soltando. Estas ventajas suponen una reduccion significativa de tiempo y costes.

Systemstatus
Ersteinrichtung

@ | Login

SCH ERKANNT)

SYSTEMUBERSICHT 1/4 SYSTEMTYP-DEFINITION (AUTOMAT

i i 3sB -

75 3-Dimensionales System Typ A

ctriX Antrieb 1 1. Achse + Schleppachse

II’

A
=1

2HA /
2-Di

2VA [ 2VB

®*  gystemtyp 3SB erkannt

F

@
i}
@ Gesamt
3 STK
Iﬁ lox
3 e Effizienz
@ | Login @ | Benutzer ) 100,00
| ok
0 s
A Puesta en servicio:
El asistente de puesta en G
{i;} @ servicio le guiara paso
a paso por el proceso de al .
ctriX Antrieb 1 . e
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aplicacion ctriX Los ejes, incluyendo 2HB
indicaciones visuales 2-Dimensionales Systez

Ranisches Ca

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03



Smart Function Kits | Sistemas multieje 61
Smart Function Kits SFK-H/SFK-D

Systemstatus

©: SampleProject

rexroth

Elnstellungen v b Weitere Poripharien

ViscoTee 303

I Status Giliianae Prae "
Bereit Example 123 A

move  Minding -

ABSOLUTE = 10

B8 W < net  digealread pin | Gripesr Opes -

digkal write pin  Gripper A = 1B < HIOH
o [T TR -

A Conexion de terminales
de robot:
Es posible contar con una
integracion y activacion
sencillas de distintos
cabezales de dosificacion

de programacion, con

— biblioteca de comandos

t Loops ampliable y validacién de
los parametros de programa

& Logic

I (X) Variableg

£y Poaitian {7 Srschmindigheit ey BIBLIOTHEK
0 0 15
: < Configuracion del proceso: < Cuadro de control HMI web:
g Mation Programacioén grafica Todo a la vista:
i intuitiva: sin conocimientos . Py
‘ @ In/out ) visualizacion de la

eficiencia, desarrollo del
programa, historial de
produccion y datos de
proceso actuales
especificos de la aplicacion
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Software

Puesta en servicio sencilla
(Plug & Produce y Fast Commisioning)

» Software ya preinstalado
» El asistente le guia paso a paso durante la
puesta en servicio (cabezal dispensador

compatible con la puesta en servicio incluido™).

» Carga automatica de la configuracion del
hardware gracias a la lectura de las memorias
del encoder del motor

» Parametrizacion automatica del regulador de
accionamiento

» Referenciacion guiada de cada uno de los ejes

Manipulacidon

rexroth e
2 A
& @i
= E fi 3B =
‘I 4 5 e
71
i o
Dispensacion
rexroth
g
=] 8 Dispenskopf

D En SFK-D
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Programacion sencilla (programacion cero)

» Programacion grafica intuitiva arrastrando
y soltando

» Biblioteca de comandos ampliable

» Validacién de los parametros de programa

» Bloques prefabricados con funcion de
dispensacion

» No se necesitan conocimientos de programacion

» Visualizacion en la HMI web

Manipulacion
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Dispensacion
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Cuadro de control HMI web

» Puede ejecutarse en varios dispositivos finales
aptos para web con pantallas de 10 pulgadas
0 mas

» Todo a la vista gracias a una gran variedad de
informacion, como el estado del sistemay los
mensajes de diagndstico, el cambio de
programa y el modo de marcha a intervalos.

» Gestion del programa

» También se muestran datos actuales del
proceso, como la posicion, la velocidad,
la aceleracion, etc.

Manipulaciéon
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Regulador de accionamiento

Regulador de accionamiento ctrlX DRIVE de tultima generacion

Control ctrlX CORE integrado

Facil integracién con el control superior a través de Profinet
Interfaz abierta para i4.0 a través de OPC-UA

Modulos de conexion con el mando superior

Interfaz de programacion ReST

vVvyVvyVvyywyespy

Aplicaciones de ingenieria y tiempo de ejecucién preinstaladas,

faciles de ampliar por separado

» Desde el eje simple con valor de consigna hasta el sistema de movimiento
integrado en el eje

» Potencia escalable de los servoaccionamientos ctrlX DRIVE de 6 a 375
Apeak y los servomotores ctrlX DRIVE de 3,7 a 692 Nmpeak

» Diseno que ahorra espacio: adecuado para armarios eléctricos de
300 mm, 25 mm de ancho por eje, motores 30 % mas compactos

» Plug & Play: ctrlX DRIVE y servomotores ctrlX DRIVE monomotor con
tecnologia de un solo cable

» Adaptacion éptima a los requisitos de la maquina gracias a una amplia

gama de motores: rotativos, lineales, kit o encapsulado

" Volumen de suministro
2) Opcional

ENEEEHEE
HNEEENET

Vista general de aplicaciones, véase la pagina 75
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Tenga en cuenta que la eleccion de los reguladores depende del sistema de eje seleccionado. Médulo ctrlX I/O

Acoplador de bus de campo S20-EC-BK

» Acoplador de bus EtherCAT

Interfaz seriada S20-RS-UNI:

» 1 canal de entrada y de salida seriado

2 médulos de entrada y de salida digitales S20-DIDO-8/1:

» 8 entradas y salidas digitales; 24 V CC; corriente de entrada de 2,4 mA;
corriente de salida de 0,5 A

Interfaces

Interfaz OPC-UA

» OPC-UA = Open Platform Communications — Unified Architecture

» Norma de comunicacion abierta para el intercambio de datos y la
interconexion de las instalaciones y los subsistemas entre si y con sistemas
informaticos de nivel superior (interconexion horizontal y vertical).

» Smart Function Kit para la manipulacion con servidor OPC-UA integrado

» Integracién mas rapida del Smart Function Kit para la manipulacion en
la arquitectura informatica y de las instalaciones

» Acceso independiente de la plataforma y el idioma a los datos y funciones del

Smart Function Kit para la manipulacion

Interfaz de APl de REST HTTP

» REST= REpresentational State Transfer Architecture
(= sin estado, basada en recursos)

» Facil comunicacion con el Smart Function Kit para la manipulacion desde un
sistema informatico (por ejemplo, interfaz web, programa de lenguaje de alto
nivel, servidor)

» Mensajes Get y Post para la comunicacién HTTP con el Smart Function Kit
para la manipulacion (intercambio de datos en formato JSON)

» Consultay creacidn de programas

» Acceso remoto a los ajustes del sistema del Smart Press Kit
(por ejemplo: asignacion de 1/O, direccion IP)

» Adecuado para todos los datos que se van a leer o escribir una vez
(= datos que no son "en directo")

Seguridad

Volumen de suministro Bosch Rexroth:
Cuasi maquina sin marcado CE segun la Directiva de maquinas Interfaz
multiencoder opcional para Resolver, A Obligacion del cliente
(como fabricante de maquinas):
Cumplimiento de los requisitos segln la Directiva de maquinas
(por ejemplo: evaluacién de riesgo, concepto de seguridad, dispositivos de
proteccion, concesion de la CE)
Posible concepto de seguridad:
— Recinto de proteccién de la zona peligrosa
— Uso de interruptores de puerta seguros (posiblemente con bloqueo)
con relé por ejemplo, relé de seguridad PILZ 750105 + interruptor de
seguridad PILZ 504220
— Cableado del relé a las entradas STO del HCSO1
Categoria de seguridad 4 con Performance Level (PL) alcanzable.

é.gg"‘il
Ba

i
by &
i
It

g

EL STO no puede utilizarse a través
de ProfiSAFE, etc. La conexion solo
se realiza mediante la conexion del
hardware
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Modulos I/0

De forma opcional, se puede seleccionar un set de extension I/O compuesto por las siguientes piezas individuales para
formar un set:
Cuando se utiliza Ethercat, se debe seguir el orden (segun Ethercat.xml).

1x S20-EC-BK

Se pueden conectar hasta 63 participantes S20 adicionales

2 puertos RJ45

Selector giratorio de codificacion

Direccionamiento automatico

Reproduccion de la estacion como dispositivo modular EtherCAT mediante
Modular Device Profile (MDP)

vVvyVvyyvVvyy

1 canal de entrada y salida en serie en version RS232 o RS485/422 S20-RS-UNI

1 canal de entrada y salida en serie en version RS232 o RS485/422
Compatibilidad con varios protocolos

Velocidad de transmisidn ajustable hasta 250 000 baudios
Parametrizacién mediante el canal PDI

Placa de caracteristicas electrénica del dispositivo

vVvYVYyyvyy

8 entradas/salidas, tecnologia de 1 conductor S20-DIDO-8/1

B e lninteial
alolizia

8 entradas y salidas digitales

24 V CC, corriente de entrada de 2,4 mA, corriente de salida de 0,5 A
Conexion de sensores y actuadores mediante tecnologia de 1 conductor
Tiempos de filtracion ajustables en tres etapas: < 100 ps, 1000 ps o 3000 ps
Frecuencia de entrada maxima: 5 kHz

vV vYVvyyvVvyy
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La aplicacion preinstalada Smart Function Kit tiene un cuadro de control moderno
e intuitivo.
Fast Commissioning y Plug&Produce

Aplicacion - El asistente de puesta en servicio le guia paso a paso por la puesta en servicio
Smart ilar:;*im'g“ - Lectura automatica de los datos de memoria del encoder del motor
. . - Parametrizacion automatica de todos los ejes
Function Kit resrolh - Referenciacién guiada
Handling A Bosch Compiny Programacion cero
- Programacidn grafica intuitiva sin conocimientos de programacién
- Secuencia logica de los mdédulos del programa arrastrando y soltando
- Amplia biblioteca de médulos
ctrlX CORE:
Aplicacion La aplicgcién ;trlX MOTION.pr'oporci.ona las funciones basicas de movimiento para
Moti ctriX el posicionamiento de los distintos ejes.
otion
La aplicacion EtherCAT ofrece un protocolo de comunicacion de bus de campo
Aol iz para las mas altas exigencias en términos de rendimiento y apertura con el
plicacion Master . S L , U
ecosistema de mas rapido crecimiento. Ofrece estandares de comunicacion
EtherCAT ctriX basados en Tl para la integracion mas facil del IoT.
ctrlX CORE: La aplicacion de servidor OPC UA ofrece una comunicacion estandarizada y segura
Aplicacién de de acuerdo con el estandar OPC Unified Architecture (OPC UA). Como servidor
i OPC UA, el ctrlX CORE pone todos los datos del dispositivo a disposicion de todos
servidor ctriX los clientes OPC UA conectados. Los clientes tipicos son HMI, Manufacturing
OPC UA Execution (MES) o sistemas de registro de datos.
ctrlX CORE:
Aplicacién m ctrlX CORE: Aplicacion Python Runtime
La aplicacion Python Runtime proporciona el entorno de ejecucién del codigo
Python ctriX Python en el ctrlX CORE.
Runtime
APLICACION n La aplicacion IDE ofrece diferentes entornos de desarrollo
(editor de codigo, consola, depuracidn, etc.) que permiten crear
IDE Ctl’lx secuencias de programas para ctrlX CORE.
La aplicacion PLC se basa en el potente sistema de ejecucion PLC de CoDeSys V3
y lo amplia con extensas bibliotecas tecnoldgicas de Rexroth. La herramienta de
ctriX CORE: ingenieria ctrlX PLC forma parte del extenso kit de ingenieria ctrlX WORKS,
Aplicacion que esta disponible de forma gratuita. Este incluye la aplicacién del marco y la
PLC ctriX posibilidad de utilizar las funciones proporcionadas con el tiempo de ejecucion
AvTsMaTion y las bibliotecas adicionales. La aplicacion PLC contiene el tiempo de ejecucion de
su programa PLC [EC61131.
La aplicaciéon VPN Client permite una comunicacién segura y encriptada con uno
o varios puntos finales para el mantenimiento remoto o la transmision de datos
ctriX CORE: sensibles. En funcion de la infraestructura informatica existente, la aplicacion VPN
Aplicacion ofrece al usuario una forma sencilla de configurar el acceso remoto seguro a la
VPN Client ctriX linea de produccion o solo a maquinas individuales. La aplicacion permite crear
y configurar conexiones IPSec y OpenVPN. En el volumen basico, es posible la
configuracion sincronica de hasta dos conexiones VPN.
ctrlX CORE: Con la aplicacién Firewall, la comunicacion entre el controlador (dispositivo)
Aplicacién y la/s red/es puede restringirse por separado. Asi, la maquina esta protegida
frente al acceso no autorizado de terceros a través de virus y troyanos.
Firewall ctrIX La aplicacion Firewall utiliza la tecnologia de cortafuegos Nftables.
La aplicacién Node-RED es el marco de trabajo Node-RED adaptado a ctrlX
Node RED AUTOMATION de Bosch Rexroth. La herramienta de codigo abierto Node-RED tiene
(opcional) licencia 2.0 y es una herramienta de desarrollo grafico desarrollada por IBM.
ctrlX CORE: Node-RED En el lado del servidor, el marco de trabajo se basa en Node.js, mientras que el
: funcionamiento tiene lugar a través de una interfaz grafica de usuario en el
Aplicacion ctriX navegador. Con Node-RED, los diferentes nodos de entrada, salida y procesamiento
Node-RED e pueden conectarse entre si en lo que conocemos como flujo. Esto permite procesar

datos y supervisar y controlar diversos procesos o dispositivos.

67
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Smart Function Kit Handling (SFK-H)

Smart Function Kit Handling (SFK-H)

El sistema modular mecatrénico del Smart Function Kit Handling es adecuado para una amplia gama de
tareas de posicionamiento y manipulacion.

Ejemplo: SFK-H con Smart Flex Effector (SFE) de ]
Rexroth y pinza (Schunk)

AN

Q
Q\ga/

» Para mas informacion, véase el capitulo
"Accesorios"
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Smart Function Kit Dispensing (SFK-D)
Adaptacion de ejemplo de la serie RD-EC de ViscoTec al SFK-D

Smart Function Kit Dispensing (SFK-D)

Volumen de suministro: SFK-D; accionamiento adicional (inversor de un solo eje XMS); angulo (1),
placa (2) y placa (3) (solo para el tipo 2) y material de montaje.

La combinacién exacta de las piezas individuales depende de la configuracién del sistema de eje.
Para mas detalles, consulte las instrucciones de hardware R320103224.

Tipo 1, valido para la combinacion de ejes:

3SA-20, 3SA-21, 3SA-22, 3SA-23, 3SA-30, 3SA-31, 35SB-20, 3SB-21, 3SB-22, 3SB-23, 3SB-30, 35B-31, 3SB-40,
3SB-41, 35C-22, 35C-23, 35C-30, 35C-31, 35C-40, 35C-41, 2VA-20, 2VA-21, 2VA-22, 2VA-23, 2VA-30, 2VA-31,
2VA-32, 2VA-33, 2VB-20, 2VB-21, 2VB-22, 2VB-23, 2VB-30, 2VB-31, 2VB-32, 2VB-33, 2VB-40, 2VB-41

El angulo (1) y la placa (2) permiten un montaje rapido Situacién de montaje

del cabezal de dosificacion Izquierda Derecha

o o o o
o o o o
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Tipo 1

0

3 ool <
bl Pe
— pl
.0 Ho ©
i
I
I
I
I
!
i I .
Eje central i Eje central
CKK t dispensador
o0
N A B
\:—: |-
A o
D o
!
[T
___F

Dimensiones (mm)

CKK 090 CKK 110 CKK 145
AV 3 3 27
B 59 59 59
C 180 180 180
D 92 92 92
E 127 127 103
F 100 100 100

I Desplazamiento de los ejes centrales Z (CKK/dispensador) en la direccion Y (en funcion de la situacion de montaje)
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Tipo 2: valido para los tipos de construccion:
3SA-10, 3SA-11, 3SB-50, 3SB-61, 2HA-08, 2HA-09, 2HA-10, 2HA-11, 2HA-20, 2HA-21, 2HA-22, 2HA-23, 2HA-30,
2HA-31, 2HA-32, 2HA-33, 2HB-20, 2HB-21, 2HB-30, 2HB-31, 2HB-40, 2HB-41, 2HB-50, 2HB-61, 2VB-10, 2VB-11

Montaje en el eje Z
(cuerpo principal)

Montaje en el eje Y
(placa de conexion)

Situacion de montaje

)

=
]
1l
"]

Angulo (1), placa (2) y placa (3) solo en el tipo 2

Izquierda Derecha
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Eje central
CKK

Eje central
dispensador

Dimensiones (mm)

CKK 070 CKK 090 CKK 110 CKK 145 CKK 200 MKR 145
AY 0 18 23 23 30 30
B 69 71 69 69 71 71
(o 166 166,0 166 179,5 240 240
D 110 117,5 119 136,0 249 249
E 130 111,0 107 107,0 120 120
F 110 112,0 110 110,0 112 112

R Desplazamiento de los ejes centrales Z (CKK/dispensador) en la direccion Y (en funcion de la situacion de montaje)
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Accionamiento (se suministra otro regulador de accionamiento para el cabezal dosificador ViscoTec)
Inversor de eje tinico XMS/XMS2-W0016ANN-O1AETTONNN-SO3RSN2NNNNONN

» Desde el eje simple con valor de consigna hasta el sistema de movimiento integrado
en el eje

» Potencia escalable. Inversor de 6 a 375 Ageax

» Reduccion del esfuerzo de cableado gracias a la tecnologia de un solo cable con
servomotores sincréonicos MS2N y hasta 75 m de longitud del cable sin componentes
adicionales

» Seleccion libre del encoder del motor o, por ejemplo, de un segundo encoder.
Interfaz multiencoder opcional para Resolver, AcuroLink, Hiperface, EnDat 2.2, SSI

» Técnica de seguridad integrada hasta SIL3

Cable del motor (se tiende otro cable del motor en la cadena portacables)

» Para mas informacion, véase el capitulo "Accesorios"
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Vista general

Las opciones de fijacion a los ejes relevantes correspondientes dependen del tipo y tamano del sistema multieje.
Ejemplo: portico superficial 2D, tipo 2HB, tamano 30

De conformidad con la tabla, la informacion relativa a la fijacidn del eje x (eje basico) para el tamafio necesario
MKR-080 se encontrara en el area "Fig. B2".

Espacio de voladizo 3D TYP |Tamaiio |Eje Z Eje X (eje basico)
Adaptador Z |HK
Adaptador A |Adaptador B Sin adaptador |Tamaiio Fig. Tamaiio
10 Z1 Z2 Z0 CKK-070 B1 CKX-110
11 Z1 Z2 Z0 CKK-070 B1 CKX-110
20 Z1 Z2 Z0 CKK-090 B1 CKX-145
21 Z1 z2 Z0 CKK-090 |B1 CKX-145
3sA 22 Z1 z2 Z0 CKK-110  |B1 CKX-145
23 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B1 CKX-145
30 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B1 CKX-200
31 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B1 CKX-200
Pértico espacial 3D TYP |Tamaiio |Eje Z Eje X (eje basico)
Adaptador Z 1 |Adaptador Z 2 |HK
Fig. Fig. Fig. Tamaiio Fig. Tamaiio
20 Z1 72 Z0 CKK-090 B2 MKR-065
21 Z1 Z2 Z0 CKK-090 [B2 MKR-065
22 Z1 z2 Z0 CKK-110  [B2 MKR-065
~ ’? 23 Z1 72 Z0 CKK-110 B2 MKR-065
30 Z1 72 Z0 CKK-110 B2 MKR-080
3sB 31 Z1 72 Z0 CKK-110 B2 MKR-080
40 Z1 72 Z0 CKK-145 B2 MKR-110
41 Z1 Z2 Z0 CKK-145  [B2 MKR-110
50 Z1 z2 Z0 CKK-200 (B2 MKR-140
61 Z1 Z2 Z0 CKK-200 (B2 MKR-140
Pértico espacial 3D, TYP |Tamafio |Eje Z Eje X (eje basico)
rendimiento optimizado./ Adaptador Z 1 |[Adaptador Z 2 |HK
e Fig. Fig. Fig. Tamaiio |Fig. |Tamaiio
22 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B2 MKR-080
23 Z1 72 Z0 CKK-110  |B2 MKR-080
30 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B2 MKR-110
3s¢ 31 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B2 MKR-110
40 Z1 Z2 Z0 CKK-145 B2 MKR-110
41 Z1 Z2 Z0 CKK-145 B2 MKR-110
Superficie de voladizo 2D TYP |[Tamaio |Eje Y Eje X (eje basico)
Fig. Tamaiio Fig. Tamaiio
8 H6 CKK-070 B1 CKX-090
9 H6 CKK-070 B1 CKX-090
10 H5 CKK-090 B1 CKX-110
11 H5 CKK-090 B1 CKX-110
20 H1 CKK-110 B1 CKX-110
21 H1 CKK-110 B1 CKX-110
2HA
22 H1 CKK-110 B1 CKX-145
23 H1 CKK-110 B1 CKX-145
30 H2 CKK-145 B1 CKX-145
31 H2 CKK-145 B1 CKX-145
32 H2 CKK-145 B1 CKX-200
33 H2 CKK-145 B1 CKX-200
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Pértico superficial 2D TYP |Tamaio |Eje Y Eje X (eje basico)
Fig. Tamaiio Fig. Tamaio
20 H1 CKX-110 B2 MKR-065
21 H1 CKX-110 B2 MKR-065
30 H2 CKX-145 B2 MKR-080
31 H2 CKX-145 B2 MKR-080
2HB 40 H3 CKX-200 B2 MKR-110
41 H3 CKX-200 B2 MKR-110
50 H3 CKX-200 B2 MKR-140
61 H4 MKR-145 B2 MKR-140
Portico lineal 2D TYP |Tamaiio |Eje Z Eje Y (eje basico)
Adaptador Z 1 |Adaptador Z 2 |HK
Fig. Fig. Fig. Tamaio |Fig. |Tamafo
20 Z1 z2 20 CKK-090 |B1 CKX-110
21 Z1 Z2 Z0 CKK-090 |B1 CKX-110
22 Z1 Z2 Z0 CKK-110 |B1 CKX-110
23 Z1 Z2 20 CKK-110 |B1 CKX-110
2VA 30 Z1 Z2 20 CKK-110 |B1 CKX-145
31 Z1 Z2 Z0 CKK-110 |B1 CKX-145
32 Z1 Z2 Z0 CKK-145 |B1 CKX-145
33 Z1 Z2 Z0 CKK-145 |B1 CKX-145
Pértico lineal 2D, montaje en la pared TYP |Tamafio |Eje Z Eje Y (eje basico)
Adaptador Z 1 |Adaptador Z 2 [HK
Fig. Fig. Fig. Tamaiio |Fig. |Tamaiio
10 Z1 72 Z0 CKK-070 [B1 CKX-090
11 Z1 2 Z0 CKK-070 [B1 CKX-090
20 Z1 2 Z0 CKK-090 |[B1 CKX-110
= 21 Z1 72 Z0 CKK-090 [B1 CKX-110
22 Z1 72 Z0 CKK-110 |B1 CKX-110
23 Z1 72 Z0 CKK-110 |B1 CKX-110
2VB 30 Z1 72 Z0 CKK-110 |B1 CKX-145
31 Z1 72 Z0 CKK-110 [B1 CKX-145
32 Z1 22 Z0 CKK-145 [B1 CKX-145
33 Z1 z2 Z0 CKK-145 [B1 CKX-145
40 Z1 z2 Z0 CKK-145 |B1 CKX-200
41 Z1 Z2 Z0 CKK-145 |B1 CKX-200
Gantry 1D 2 TYP |Tamaiio |Eje X (eje basico)
& Fig. Tamaio
20 B2 MKR-065
- 30 B2 MKR-080
1HB
40 B2 MKR-110
50 B2 MKR-140

CKX = moddulos compactos con husillo de bolas CKK o accionados por correa dentada CKR

MKR = moédulos lineales accionados por correa dentada
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Fijacion con bridas de apriete

Fijacion con bridas de apriete
La posicion y el numero de bridas de apriete se debe consultar en el modelo CAD 3D configurado.

Fig. B1

A No apoyar ni fijar el médulo compacto por los cabezales finales
o los travesaiios. EL elemento de soporte es el cuerpo principal.

Avellanado para rosca M
ISO 4762 cantidad N

*ﬁ¢
‘ 7P
e w
G W 3
F Ho| <
% N
| 0,1 {5{\7
J
Tamaifio | Pararosca M N | Dimensiones (mm) Numero de material
A B (3 D E F G H I J
CKX-090 M4 2 62| 11,0 40 9,0 4,6 14,5| 10,5 5,0 102 112 | R0O37531033
CKX-110 M6 2 62| 11,0 40| 11,5 53| 19,3| 14,0 7,0 126 140 | RO37551034
CKX-145 M6 2 62| 11,0 40| 11,5 53| 19,3| 14,0 7,0 161 175 | R0O37551034
CKX-200 M8 2 78| 19,0 40| 27,5| 14,8 29| 19,0 9,0 222 240 | R117529097
Fig. B2
A No apoyar ni fijar el mdédulo lineal por los cabezales finales.
El elemento de soporte es el cuerpo principal. Avellanado para rosca M
ISO 4762 cantidad N
|
i
CRE=) .y
| ———— iy o
| o
i ez Z
| | |
| I P |
i i i
1 | 1 ‘ |
' ! I 1
| | | <—F—‘ o
N N 2
1 £0,1
J
Tamaifio Avellanado N | Dimensiones (mm) Nimero de material
ISO 4762 para
A B C D E F H | J
MKR-065 M6 78 14,0 50 20,0 11,5 20 7,0 81,0 95,0 | R117519024
MKR-080 M6 5 78 14,0 50 20,0 11,5 20 7,0 96,0 | 110,0 | R117519024
MKR-110 M8 108 19,0 70 27,5 16,5 29 9,0| 132,0| 150,0 | R117529026
MKR-140 M10 163 29,0 105 40,5 27,0 41 13,0 170,0| 196,0 | R117539014
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Adaptacion Z

Adaptacion Z

Fig. Z0 ‘ @B3 x B, de profundidad
sin adaptador B
\‘J
A
B4 x B, de 67
profundidad (6 uds.) A Le
‘ f‘\
| © | e
HEEBIRE
é’ Oy ©
! 7 ‘ L
‘ ‘
Ly || i | °
Tl | T
L4 | 4
i |
| H1
i
|
Tamaio | Dimensiones (mm)
A B1 B2 QB3H7 B4 H1 L1 L2 0,01 L3 (min) L4 L5 L6
CKK-070 70 M3 6,0 7 1,6 29,0 20 40 10 15 25 59
CKK-090 90 M4 7,5 9 2,1 32,0 20 40 10 30 35 76
CKK-110 110 M5 9,0 9 2,1 38,0 20 40 10 30 35 92
CKK-145 145 M6 13,0 12 2,1 45,0 20 40 10 30 35 124
CKK-200 200 M8 12,0 16 3,1 59,5 20 40 10 35 40 119
Fig. Z1
Adaptador A
-
I o
T
]| ] e
3
o O D &
o5 © @ @ 6
B1 \ 6 taladros D2
B2 N~ 2 anillos de
B3 centraje D1
Tamaio |Dimensiones (mm) Numero de material
B1 B2 B3 H1 H2 H3 H4 2 D1 @ D2
CKK-070 20 40 68 20,0 29 39 45 7TH7 4,5[R039120371
CKK-090 40 76 89 32,0 42 54 61 9H7 5,5 [ R039120372
CKK-110 40 90 109 38,0 48 62 70 9H7 6,6 | R039120373
CKK-145 60 125 144 43,5 58 78 90 12H7 9,0 | R0O39120374
CKK-200 60 125 144 59,5 76 100 114 16H7 11,0 | R039120375
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Adaptacion Z

Fig. 22
Adaptador B

|
o | |e
i @i E
f \
il
4x M1 2x D1
\ -
\
| _
\ o
i T
|
‘ A
| T
—_——
| ; I
B3
Tamaio Dimensiones (mm) Numero de material
B1 B2 B3 H1 H2 T1 T2 D1H7 M1
CKK-070 40 60 85 43,0 69,5 20 52,0 7 M4 | R039120423
CKK-090 40 60 110 49,5| 106,5 40 67,5 9 M4 | R039120424
CKK-110 40 60 130 53,0 107,0 40 67,5 9 M5 | R039120425
CKK-145 60 90 170 65,0 115,5 60 96,5 12 M6 | R039120426
CKK-200 60 120 235 89,5 129,5 90| 138,5 16 M8 | R039120427

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03




Placas de conexidn

Accesorios de combinaciones de ejes | Sistemas multieje 81
Placas de conexidn

Fig. H1

Tamano CKX-110

Ejemplo de representacion

118
92 *0.01 (2 x FHHT)
85
A ‘ | | ‘A
/ A ‘ A N
"_'_"@‘T 1 1 :_"U-?f_'_"_
|
i <x
A ! 1 !WQ A
NS D St
\J‘ \1/ ‘\ _
L) | Dy S
N ! N g 8
1 ~
| | | <| %
L) o Y \PR o
° \u\:// g fon) ‘ \i/ 7 o ©
e I B i 1 s R =1
&y Cla O
" — 1 NZA
|
YN | Yrinacs
N2 | N
e
o i AKX
, N\A ( q
M e
N ahY ! 0
7 \ <
|
60
102
A-A
‘ 76
N ‘ 4 x M6
N
r T | | |
SRR N
2 x FoH7 —
N

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03



82  Sistemas multieje | Accesorios de combinaciones de ejes
Placas de conexién
Fig. H2

Tamano CKX-145

Ejemplo de representacion

146
124 20015 (2x F6HT)
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Placas de conexidn

Fig. H3

Tamaino CKX-200

Ejemplo de representacion
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Placas de conexion

Fig. H4

Tamano MKR-145
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Placas de conexidn

Fig. H5

Tamaino CKX-090

- 124 -
75
1 | 1 \
-©- i -B-
‘ | i |
7~ | Y ‘
7 ‘ 7
| | o
”Jr\\ oY 7[5, oy ﬁjr\\, \
| N N RN
i o
ﬁjr\\ ey fe} ”: ! Y ﬁjr\\ ~
| & = | T A&
2 8 o o oy S ey l 1o o
=l S o N o\ Q= N ‘ :: 3
| 2 o EARSY P |
& © & RN A
'7A ,,,(619\,, o . _fjr\, . {‘},,619\,, A
:: 7N | \1/ | A\ / '
S=ir Lo i | i OE
! I N
T | b y
‘ N :f‘\, JI ! :_ f\,!
\ N7 : N / '
- 60 —
4 111 o
A-A 76
gn _AxM6
11
ﬁ ‘ ‘ ‘ / A ‘ 1 . v
| 6x M5 2xSTHT H?
T T o~
- ‘12x M5

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03



86  Sistemas multieje | Accesorios de combinaciones de ejes

Placas de conexion

Fig. H6

Tamaino CKK-070
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Placas de conexidn
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Cadenas portacables

Cadenas portacables
Propiedades

Aptas para ESD

Marcha suave

Elevada estabilidad
Distribucion interior flexible

vvYVvyyvyy

Conexidn de cadena con alivio de traccion integrado

Radio de curvatura

» Radio de curvatura minimo 100 mm

» Cables o mangueras del cliente: tenga en cuenta los datos del fabricante

Las cadenas portacables son opcionales

Cadena portacables con cable

(para conexion de un solo cable):

El volumen de suministro incluye las cadenas portacables,
las bandejas de depodsito, asi como todo el material de
fijacion y el montaje completo en el sistema multieje.

Con los cables conectados (conexion de enchufe),

que se conducen por las cadenas portacables hasta la
salida de la bandeja de depdsito del eje basico.

Los extremos de los cables y el motor del eje basico estan
disefados con una conexion de enchufe para poder
conectar los cables de conexion al regulador.

Cadena portacables sin cable:

El volumen de suministro incluye las cadenas portacables,
las bandejas de depdsito, asi como todo el material de
fijacion y el montaje completo en el sistema multieje.
Todos los motores sin cable del motor.

Sin cadena portacables, sin cable:
El sistema multieje esta disefiado sin cadena
portacables ni cable

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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Cadenas portacables

89

EFK-085 EFK-060
Ba
Ba Bi
Bi
L[] -
= O T el
E = N T I [ }
i_Jo OB LA
= -
B1 | B2 |B3| B3/ B3 B4 B1_| B2 ‘ B4

EFK Dimensiones (mm)

Ba Bi Ha Hi B1 B2 B3 B4
EFK-085 103 85 42 30 17,5 12,5 10 15
EFK-060 78 58 42 30 17,5 12,5 - 15
Combinacién de ejes Asignacion de la cadena portacables
(independientemente del tamaio) Eje X Eje Y Eje Z
3SA EFK-085 EFK-060 EFK-060
3SB EFK-085 EFK-060 EFK-060
3sC EFK-085 EFK-060 EFK-060
2HA EFK-085 EFK-060 -
2HB EFK-085 EFK-060 -
2VA — EFK-060 EFK-060
2VB — EFK-060 EFK-060
1HB EFK-085 - -
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Su camino hacia el producto

~ Explore \
Linear Motion

Know-How 2 Go \Te(:hnOlogy .

Todas las ayudas para la
KNOW-HOW OF LINEAR MOTION TECHNOLOGY y seleccion estan

' disponibles de inmediato
a través del sitio web
de Bosch Rexroth

Product overview of the Linear Motion Technology

-

E E Bl E B &
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Quiero ver una vista

general.

Informacion detallada del
producto

CATALOGOS

» Online/offline
» Impresos

SELECCION, CONFIGURACION Y PEDIDOS DE FORMA FACIL

Dependiendo del nivel de informacion y de los requisitos,
deberia poder encontrar lo que busca de la forma mas sencilla
y rapida posible. Ese es nuestro objetivo. Con la herramienta de
seleccion central LinSelect de uUltima generacion, puede
seleccionar el producto con pocos parametros, introducirlos en
el configurador, crear modelos 3D si es necesario y realizar un
pedido comodamente. jUtilice también el contacto directo

cuando lo desee!

Tengo una aplicacion
concreta, pero no estoy
familiarizado con los
productos.

Propuesta de solucion
rapida

LINSELECT

> Seleccion
» Dimensionamiento

Su camino hacia el producto | Sistemas multieje 91
Su camino hacia el producto

Estoy familiarizado con los
productos y sé lo que
quiero. No se requiere
dimensionamiento.

Opciones de pedido
sencillas

CONFIGURADOR

» Con modelo 3D
» Datos CAD

PEDIDO

» Tienda electrénica
» Informacion sobre precios

No he encontrado lo que
buscaba o solo busco
asesoramiento.

Modificacion o solucion
individualizada

HELPDESK

» Asesoramiento

> Asistencia técnica
> Ajustes

» Consultas

Bosch Rexroth AG, R999002266/2023-03
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Condiciones de servicio

Condiciones de servicio

Condiciones normales de servicio Temperatura ambiente 0 °C...40 °C, a partir de 40 °C
con servomotor Rexroth pérdida de rendimiento
T t biente de L Ani
emperatura ambiente de la mecamca, Z10 °C...50 °C
(sin estar por debajo del punto de rocio)
Suciedad No admisible
Documentacién necesaria Encontrara mas indicaciones e informacion en la documentacion perteneciente

y complementaria a este producto.

Encontrara los archivos PDF de estos documentos en internet en
www.boschrexroth.com/mediadirectory.

Asimismo, estaremos encantados de enviarle los documentos deseados.

Si tiene dudas acerca del uso de este producto, dirijase a Bosch Rexroth.
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Enlaces

Homepage
de técnica lineal www.boschrexroth.com/linear-motion-technology
Bosch Rexroth

Sistemas multieje www.boschrexroth.com/multi-axis-systems

Smart Function Kit

Handling (SFK-H) www.boschrexroth.com/sfk-handling

Smart Function Kit

Dispensing (SFK-D) www.boschrexroth.com/sfk-dispensing

Configuradores

y herramientas https://www.boschrexroth.com/de/de/produkte/konfiguratoren-und-tools/

Directorio de
medios https://www.boschrexroth.com/mediadirectory
(Downloads)
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Servicio técnico

Servicio técnico de la técnica lineal:
maxima disponibilidad y productividad
de la maquina
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Servicio técnico

95

El servicio técnico de Rexroth para técnica lineal se traduce en una colaboracion a lo largo de
toda la vida util de sus instalaciones y sistemas. Estamos a su disposicion en 80 paises de todo
el mundo. Desde la reparacion de emergencia hasta el servicio de campo, con piezas de
repuesto originales, servicios de modernizacion y mantenimiento predictivo. Y todo ello,
con un amplia oferta de formacion. De este modo, trabajamos juntos para mejorar su
productividad y garantizamos la maxima disponibilidad de sus instalaciones.

REPARACION

» Analisis

» Reacondicionamiento
profesional

» Control de los costes

» Linea dir

»

PIEZAS DE REPUESTO

» Econdmico

» Permite ahorrar tiempo

» Piezas de repuesto de
fabricantes de equipos
originales

» Minimos costes de
almacenamiento

S T 4 .

ecta 24 h +49 9352 405060

Service@boschrexroth.de

SERVICIO DE CAMPO

» Reparacién in situ

» Tiempos de parada
minimos

» Paquetes de servicio
especificos para cada
cliente

FORMACION

» Montaje profesional
» Sustitucién de las
piezas de desgaste
Analisis de danos
Rexroth Academy

» Videos explicativos

vy

» B Headquarters
B Production
B Sales
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Success Story

T

WE MOVE. YOU WIN.

Si un sistema estandar multieje no
puede satisfacer sus necesidades de
una manera optima, Bosch Rexroth
crea una solucion a su medida.

He aqui un ejemplo: k\\ i

o

i .

con sistema de manipulacion de 6 ejes

Mecanizado electroquimico del metal , amm 1] |
l ,J E B
listo para el montaje ot

Sagrey

Compacto, robusto y

~ de gran precision = -

Hoy en dia, las maquinas para el
mecanizado electroquimico del metal z &
(ECM) deben tener unos tiempos de ciclo g < LOS COMPONENTES

cortos y funcionar con precision

micrométrica, incluso con recorrido de Un sistema multieje modular anticorrosivo
desplazamiento largos. Ademas, su uso de 6 ejes con sistema de medicién de alta
en niebla salina corrosiva también precision IMS-| integrado, que incluye
plantea exigencias extremas sobre el sensores completos y sistema electrénico
material. EL grupo EMAG, una empresa de de evaluacion en los patines. La base de
tamafno medio, ha desarrollado para este este sistema completamente premontado
sector un nuevo concepto de maquina son médulos estandar adaptados del
modular y rentable con componentes de sistema modular de técnica lineal de
Rexroth. Debe ser especialmente Rexroth. La técnica de unién positiva
compacto y cubrir todas las etapas del permite un montaje final rapido sin ajustes
proceso, desde la limpieza previa hasta la costosos. La lubricacion central

limpieza posterior y las comprobaciones, automatizada garantiza unos trabajos de
pasando por el mecanizado mantenimiento minimos y una vida util

electroquimico. maxima. Dos sistemas

de 3 ejes
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EL RESULTADO

"Rexroth ha alcanzado los objetivos definidos
en lo que se refiere a tamaio compacto,
coste y flexibilidad."

Alexander Noller,
EMAG

Moédulos lineales Médulos compactos Sistema de medicion integrado
MKR Eje central IMS-I
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A Bosch Company

Bosch Rexroth AG
Ernst-Sachs-StraBe 100
97424 Schweinfurt, Alemania
Tel. +49 9721 937-0
www.boschrexroth.com

Encontrara su persona de contacto local en:
www.boschrexroth.com/contact
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Los datos indicados sirven solo para la descripcion del producto.

De nuestras especificaciones no puede derivarse ninguna declaracion sobre
R999001307/2023-03 una cierta composicion o idoneidad para un cierto fin de empleo.
© Bosch Rexroth AG 2023 Las especificaciones no liberan al usuario de las propias evaluaciones
Se reserva el derecho a realizar modificaciones. y verificaciones. Debe observarse que nuestros productos estan sometidos
Solo disponible como PDF a un proceso natural de desgaste y envejecimiento.
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